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B Disclaimer

Thank you for purchasing the CHASING M2 PRO MAX underwater
drone. Please read this entire document carefully before using the
drone. By using this product, you hereby signify that you have read
this disclaimer and all instructions carefully and that you under-
stand and agree to abide by the terms and conditions herein.

Chasing accepts no liability for damage, injury, or any legal
responsibility incurred directly or indirectly from the use of the
CHASING M2 PRO MAX in the following conditions:

01. Damage(s) orinjuries incurred when users are drunk, taking drugs, drug
anesthesia, dizz-iness,fatigue, nausea and any other conditions no matter
physically or mentally that could impair your ability.

02. Damage(s) or injuries caused by subjective intentional operations.

03. Any mental overcompensation caused by accident.

04. Failure to follow the guidance of the manual to assemble or operate.

05. Malfunctions caused by refit or replacement with non-Chasing accessories
and parts, or unauthorized modification, disassembly, or shell opening not in
accordance with official instructions.

06. Damage(s) or injuries caused by using third-party products or fake Chasing
products.

07. Damage(s) or injuries caused by misoperation or subjective misjudgment.
08. Damage(s) or injuries caused by mechanical failures due to erosion, aging.
09. Damage(s) or injuries caused by operating the unit with a low battery alert.
10. Damage(s) or injuries caused by operating the drone out of maximum safe
range and depth.

11. Damage(s) or injuries caused by knowingly operating the product in
abnormal conditions( such as the assembly is not completed, or the main
components have obvious faults,obvious defect or missing accessories ).

12. Damage(s) orinjuries caused by operating the drone in a sensitive zone such
as a military area or private waters without official permission.

13. Damage or injury caused by using in bad water conditions (such as high winds,
or turbid zone).

14. Damage or injury caused by uncontrollable external factors, including
severe collision, tidal wave. swallowed by animal.

15. Damage(s) or injuries caused by infringement such as any data, photo or
video material recorded by the use of the CHASING M2 PRO.

16. Other losses that are not covered by the scope of Chasing's liability.
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ROV

CHASING M2 PRO MAX is an industrial-grade underwater remote operated vehicle (ROV)
designed for government and enterprise users. It is equipped with eight vectored
thrusters, allowing 360-degree omnidirectional movements. The ROV can navigate at a
maximum speed of 3 knots, dive to 200 meters deepwater, and move around a maximum
horizontal radius of 400 meters.CHASING M2 PRO MAX adopts the quick assembly and
disassembly technology, enabling tool-free quick assembly and disassembly of more
than 20 accessories such as sonars, CHASING USBL KIT, and CHASING Water Sampler. In
addition, CHASING M2 PRO MAX has an integration of five ports, which simplifies the
installation of multiple accessories. Up to five accessories can be mounted at a time. The
ROV is powered by the second-generation anti-stuck motor C-MOTOR 2.0, which has 30%
more power for a better anti-stuck capability. The second-generation shore-based power
supply system (C-SPSS) is an optional accessory. It adopts the battery compartment
design, with 1500W upgraded output power, ensuring M2 PRO MAX constantly works at
full power without an outage. The external 8000-lumen floodlights can achieve the best
beam angle at 150°, which resolves the reflection of floating debris and clearly illuminates

every detail.

S

1. Camera

2. Thruster/ Propeller

3.LED lights

4. micro SD slot

5. Main Cabin

6. Battery Cabin — & 3 .

7. Buckle bracket E‘f-; N= ' %}9

8. Adjustment knob of the floodlight R S\ N~

9. Hanging ring Q—f—”ﬂ 7/ ]

10. Peripheral socket O— \
(Ethernet port 1 and Ethernet port 2 @7 7 2B
for network connection)

11. Peripheral socket )l
(Serial ports for UART1, 2, and 3) i W

12. Battery twistlock knob ﬁk_\\ I ﬂ%

13. Sensor R [N - bottom view

14. Battery pull ring O

(For battery disassembling)
15. Tether socket / Charging socket
16. Battery fastener

A\ D UART1/2:3V3TTL;+15V,30W (@ UART3:3V3TTL;+18V~+25.2V,50W

3 Ethernet1/2:10/100Mbps,+16V,40W

Remote controller

The Chasing M2 PRO MAX remote controller had integrated communication and control.
It connects directly to the drone via the included tether and connects wirelessly to your
mobile phone/tablet via Wi-Fi. And your mobile phone/tablet also can be directly
connected to the remote control through the Type-C cable. It allows the drone to display
a live video feed on your phone/tablet, which enables users to control the drone in
real-time. The remote controller 's HDMI output can also be used to display a live video

feed to a larger screen.

1. Power switch: Turns controller on/off
2. Power Indicator: Green (High power), Blue
(Medium power), Red (Low power)
3. Wi-Fi switch button: Short press to switch
5Ghz/2.4Ghz Wi-Fi

4. Signal Indicator:
2.4G : 2.4Ghz Wi-Fi indicator, always on
when working
5G: 5Ghz Wi-Fi indicator, always on when
working
ROV(drone): Indicates the communication
status between the controller and the
drone (Steady light indicates successful
connection; Blinking light indicates
disconnection.)

. One-key reset: Short press to reposition
the ROV return to a horizontal state/
Long press to switch control mode

. Unlock: Unlock/Lock, current state of

the Thruster will show on the App

Led Control: On/off led light (0%50%100%)

. Safety Buckle:Can be used withasafety rope

. Control Sticks: Used to control the
naviga-tion of the ROV

o

(<2}

© 0~

[ o

10.Robotic Arm Control: Press and hold to
enable/disable the grabber claw function;
press to change the floodlight brightness
level

11. Photo/Video: Short press to take
photos, long press to start / end
recording video

12. Right Angel Adjustment: Adjust the roll
angle or control the opening and
closing of the grabber claw

13. Left Angel Adjustment: Adjust the pitch
angle

14. Type-c Port: Direct connection with
mobile phone/tablet device

15. HDMI Socket: 1080P HD image
real-time output

16. Tether Connection Socket/Charging
socket

17. Phone/Tablet Clamp: Used to attach
phone/tablet mount to mounting
bracket

18. Clamp Button: Pull apart the two ends
and put in the phone/tablet, then
press this button to tighten

A\ Damage caused by immersion in liquid is not covered by the warranty. To avoid damage,

do not put the remote controller in the water.
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Remote control indicators introduction

Battery: The battery indicator light has three color states:
Red light: The red light flashes when the battery level is between 0% and 10%.
Red: The red light is normally on when the battery level is between 10%-30%.
Blue: The blue light is normally on when the battery level is between 30% & 70%.
Green: The green light is normally on when the battery level is between 70% & 100%.

2.4G:Wi-Fi indicator light, normally on when the 2.4G frequency band is working.
5G:Wi-Fi indicator light, normally on when the 5G frequency band is working.

ROV: Indicates the communication status between the controller and the ROV (Steady
light indicates successful connection, Blinking light indicates disconnection.)

Gesture back Button:
The blue light is always on when the ROV is in a non-horizontal position.

Unlock Button:
Locking: No lights ; Unlocking: Blue light on.

Led Control Button:
Bright light: Blue light always on; Low light: Blue light flash; No light: Blue light off.

CHASING E-Reel

The E-Reel has 14 specialized stainless steel bearings, which adopts high precision
aluminum alloy synchronous belt to drive and high quality stainless steel reciprocating
lead-screw line anti-blast technology. Up to 200 meters of tether. E-Reel offers 4800mAh
large capacity battery, which is up to 30 retracting cycles. E-Reel also supports manual
rocker retracting to discharge line, and allows single person operation and
quick-deployment. Let you get rid of the trouble of manual winding and enjoy the
underwater exploration.

1. Power switch

2. 3 meters tether/ charging socket

3. Speed knob: stop/slow/fast

4. Power indicator: Green 100%-60%;Blue 59%-20%;Red 19%-0%;
The indicator flashes when the motor is running

5. Handle interface

6. Handle

7. Lifting handle

8

9

. 3 meters tether: Used for connecting the remote controller and the E-Reel
. straightene

10. Tether

11. Tether connecting plugr

Installation & Connection

@® Download CHASING GO1 App

CHASING GO1 App:

Scan the following QR code or visit the [0S APP
Store/Google Play/Chasing website for downloading.
(For10S 9.0 or later/Android version 4.4 or later)

@ Connect ROV, remote controller, and CHASING E-Reel.

1. Connect the 3-meter connection cable to the CHASING E-Reel and the handle
respectively, and lock the nuts .

2. Install the tether hanging buckle at the installation position @.

3. Connect the tether connecting plug to the ROV 3 and tighten the nuts.

06
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Release tether with CHASING E-Reel

Press the button on the right Take out the tether from the Close the lid, Start to wind

side of the straightener to straightener. down the tether by hand.
open the lid.

Retract tether with CHASING E-Reel

@ RIS

Press the button on the Install the tether into the turn on the switch, rotate
right side of the straightener straightener, as shown in the speed switch to slow/
to open the lid. the picture. Close the lid fast speed and start winding.

of the straightener.

© Start (turn on) the ROV

Turn on the remote controller power button.A few
seconds later, the remote controller’ s indicator lights
up, 5G or 2.4G light will be always on. The drone LED
lights will flash shortly, accompanied by two self-tests
sounds.

A\ Checkall the connectors and lights pre-dive, and
unlock the ROV when everything is ready underwater.

@ Connect remote controller to your phone/tablet

There are two methods to connect the remote controller with your mobile phone or
tablet. We recommend that you use Method 1: Connected by the Data Adapter Cable of
the Remote Controller. The connection methods are described as follows:

Method 1:USB Direct Cable Connection

=

Choose an appropriate remote controller
cable based on the type of mobile device. A
Lightning connector cable, micro USB cable,
and TYPE-C cable are included in the
packaging. Connect the end of the cable with
the mobile phone logo to the mobile device.

controller. * If the connection fails, please try to turn off your phone's Wi-Fi and mobile
network. If still fails, it may be a phone/ tablet compatibility problem. Please select method
2 Wi-Fi connection. * The remote controller type-c port and attached remote controller
cables do not support charging. “Check whether the O-ring on the tether connector
pre-dive. If it is missed or damaged, please replace it in time.

Method 2:Wi-Fi Connection

On the Phone/Tablet, go to Wi-Fi

settings. Wait for 5-10 seconds and the

Chasing_xxxx network will appear as an

option. Click to connect and enter the Chasing_xxxxx
Wi-Fi password: 12345678

9)

© App interface Introduction

Open the App and enter the camera, you will see the real-time scene transmission.

SD card Signal

Settings - Compa5§ space strength e Battery
: i percentage
Back " / -
e M%) oneckey lock
w06/156  AUTO AUTO & |1 White balance
1SO state ---- [P | E— Switch
. White balance state --- 1 Photo/Video
Side menu bar --fi--- e
©~ --- Photo/Video
ROV state
model | ¢+ Camera
Temperature parameters
3D Gesture Settings

Relative angle

Light

A\ You could check more guidance videos on the website page https://www.chasing.com/,or
you could contact the global support team with any questions :support@chasing-innova-
tion.com
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@ Drop the ROV into Water M icro S D Ca rd CO py

Grasp the grips on both sides of the ROV with both hands and gently throw the ROV into
the water.Unlock the Thruster(motors) to dive. For a better experience, it is 1) Remove the cover on the micro
recommended to ensure that the water depth exceeds 1 meter. SD card socket counter clockwise

then open the waterproof rubber
plug, and gently press the micro SD
card. It will pop up automatically,
then emove the micro SD card.

Video and Photo Download 2) Read the micro SD card in a Card

reader, and copy the images with

computer.
@ Download to Phone/Tablet 3) Insert the micro SD card back to the micro SD card socket after copying the images,
press gently to ensure the micro SD card and waterproof rubber plug are locked, and
1) Refer to Step 4 to connect the remote l tighten the cover clockwise downward.

controller to your phone/tablet.
1=

2 Opn HASING 601 A, ke e =) Disassemble and Install the
gt come Battery compartment o

( I 7

3) Find the video/photo that you want to
download. Click the download button and ’ oDisassemble:
the image will be saved directly to the 1) Turn the knobs on both sides of the fuselage 90°
phone/tablet's photo album (Download to the shallow card slot®;
folder). 2) Turn the switch on the slider to the left®@), and
pull the lock assembly upwards while holding

: the chute ®;

v i 3) Pull the lower sides of the pressure plat@, by
hand, pull down to deform the pressure plate ,
and make the buckle come off the rear bracket.

4) Pull the Battery compartment slowly to pull it out®.

@ Download to Computer
(laptop or the computer which could use Wi-Fi)

@ Install:

1) Rotate the knobs on the both sides of the fuselage
90 ° to the deep card slot;

2) Slowly install the Battery compartment along the

1) Open the web browser and type IP ad-dress:192.168.1.88
2) Find the video/photo that you want to download. Click the download icon and
save, then the images will generally save in the Download folder.

3)Itis recommended to use Firefox or Google Chrome browser for better experience. i
4)To ensure the smooth download of chute under the fuselage. Press down hard until

) ou hear a "click" sound, and the knobs close in
videos and photos, we recommend D wedia x e - x Y B

that you use Mozilla Firefox or BRI O 1ot ccur | 122165.L88 * place.
Googyle Chrome 3) Pull the lower sides of the Pressure Plate by hand,

pull down to deform the Pressure Plate 3), make
the buckle fasten on the rear bracket;

4) Press down firmly on the chute of the locking
assembly. When you hear a “click” sound, the
buckle is snapped into place properly, then the
installation is complete.
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Floodlight

@ Storage status: above the ROV
control cabin

@ Working state (commonly used): It is located obliquely above the
outside of the ROV hanging ring.

Turn the adjustment knob of the floodlight 3-5 turns counterclockwise to make the
angle of the floodlight adjustable. When the positioning concave and convex grooves of
the floodlight are engaged with each other, tighten the adjustment knob of the
floodlight clockwise to realize the storage or expansion of the floodlight.

© Working state (standby): on both sides of the ROV

Fix the mounting support of the left/right floodlight (spare parts) on the pull rod below
both sides of the ROV respectively with M3 X 8 combination screws. Unscrew the upper
adjustment knob of the left/right floodlight, and remove the floodlight, M5 small flat
washer, and spring washer. Successively install M5 small flat washer, spring washer, and
floodlight on the spare parts of the mounting support of the floodlight that was installed
below. Then tighten the adjustment knob.

)

7 M3X8 Combination screw

Thruster shield

@ Thruster shield installation

Match the three snap structures on the shield
of the thruster to the conduit bracket structure
of the thruster one by one. Press down the
thruster shield slightly. When a clicking sound
is heard, the shield is assembled in place.

@ Thruster shield removal

Gently lift the thruster shield up along the edge of
the snap of the shield with a tool such as a
screwdriver to separate the snap of the shield
from the conduit bracket one by one. Then you
can take the shield off from the thruster.

A\ Note: The installation of the thruster shield may affect the ROV speed.

[ ] L ]
Navigation
M2 PRO has 8 Vectored Thrusters layout which allows OMNI movement (up, down, left

and right, back and forth, pitch, roll, and pan) in all directions.The default is basic control
mode, suitable for beginners. Navigation attitude and remote control are as follows:

Remote Rov Remote Rov
Controller (Flight Direction) Controller (Flight Direction)
Left Joystick Forward/backward Left Joystick Turn Left / Right

Right Rocker Right Rocker
€y -
Scroll the Turn the Dial To Adjust Scroll the Turn the Dial to Adjust The Roll
Left Wheel the Pitch Attitude Right Wheel | Attitude, Release to Fix Status

« You can switch the mode by pressing and holding the "One-key Reset" key of the
remote controller.

 The wave wheel can be used for rolling and pitching. After you release the wave wheel,
the ROV will automatically maintain the current angle.

« Basic mode: The maximum angle of pitch and roll is about 80 degrees.

» Advanced mode: The ROV can realize 360° omni-directional and full degree of freedom
motion (The advanced mode is based on the first-person view).

12
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Charging Guidance

@ ROV & Remote Controller

- Charger (25.2V)

+ The red light on the charger indicates normal charging, and the green light indicates
completion of charging.
- Please unplug the charger immediately after charging.

A Charging time varies depending on environmental factors and actual results may vary.

@ E-Reel

Red light indicates Charging, green light indicates full charged.

Specifications

ROV Camera

608x294x196mm CMOS 1/2.3”
Size (Excluding the floodlight) Aperture /2.8
Weight ~8KG Focal Length 0.3m~oco
Maximum Depth 200m ISO Range 100-6400
Pull (forward/drift Field of View 150°

5.7/4.0/3.6kg
upwards/traverse) Maximum Image

12m

Maximum battery life >4h Resolution
Battery 302.4Wh Image File Types JPEG/DNG
OperatingTemperature -10°C~45°C

UHD:3840*2160 (4K) 30fps

Normal video FHD:1920*1080 (1080p)
30/60/120fps
Sensor 720p:8x (240fps)
Slow motion video
Three-axis gyroscope 1080p:4x (120fps)
IMU acceleration Time-lapse video 4K/1080p
compass Video Maximum Stream  60M
Depth Sensor <%0.25m Video Type MP4
Temperature Sensor <x2°C micro SD Card Memory 128G
LEDLights
Brightness 2x4000lm Ad a pter
Color Temperature 5000K~5500K Adapter 8A/25.2V
CRI 85 ROV Charging time 2.5H
Dimming Three adjustable Remote controller chargingtime ~ 2H

E-Reel

Remote Controller

SIZE 296x189x279 mm Size 160x155x125mm
WEIGHT 3.5kg Weight 685g
MAX STORAGE LENGTH 200 meters Battery capacity 2500mAh
BATTERY CAPACITY 4800mAh 26H (Depend on

- Battery life T —
NUMBER OF CYCLES >300 times working condition)
RUNTIME 30times Wi-Fi Wi-Fi support
WIPING SPEED 3 gears HDMI support
TAKE-UP SPEED Fast Speed 220s ; USB support
(200m) Low Speed 9min . Maximum support

Phone/tablet clip ———

OPERATING 10°C~45°C 10inches
TEMPERATURE
CHARGING TIME 2H(12V) /4H (25.2V)

Maintenance and Precautions

0 Navigation Safety

> 7 O
(4N
Open sea Relatively clear
navigation water quality, no

dense seaweed

() 200m
A i

No dense radio Do not dive
or radar signals more than
200m

@ Battery Protection

)]

Do not run out Charge when
of battery power power is less
than 25%

(I

Working
When not in use, temperature
keep battery power -10°C~45°C

at 50% - 70% (-18°F-113°F)

© Charging Protection

+Only use the Chasing standard adapter.

+Red light means charging.
+Green light means fully charged.

14



eThruster/ Propeller

After use, you need to clean the attachments on the surface of the motor rotor
(Please make sure that the device is completely turned off to avoid personal
injury). Rinse with clean water, and wipe with a towel after cleaning.

Do not unlock the Thruster for more than 30
seconds in the air to avoid overheating

Do not touch the
propellers of the Thruster

A\ Note: e strongly recommend that you soak the ROV body in fresh water for at least
1 hour after you use the ROV in seawater, and run the motor for 10 minutes. After
cleaning, wipe the ROV with a cleaning cloth.

@Tether socket/Peripheral socket/Micro SD card socket

« Before use, check whether the sealing covers of the peripheral socket and micro
SD card socket are installed in place. You can tighten the cover with the help of a flat
wrench or a coin. In addition, you need to check whether the tether connector
sockets are dry and clean.

« Salt and moisture may lead to socket corrosion. If any water droplet enter the
socket, make sure to rinse the socket with clean water, and absorb the water in the
socket with a paper towel or cotton balls.

« After use, please always clean the peripheral socket and the tether socket, and
tighten the sealing cover.

@O0-ring

+ Check whether the O-ring on the tether connector/Battery socket/micro SD card
socket pre-dive, and make a replacement when it is missed or damaged.

« Itis recommended to grease the o-ring at the interface seal for maintenance each
time when the battery cabin and micro SD card are removed and installed

@ E-Reel

* You need to wait 4 seconds when you turn on the power for the first time and
rotate the speed knob to slow/fast gear.

+ When there is explosion wire, you should turn off the power immediately,
finishing after getting tether organized.

+ When the winding is almost complete, please adjust to a slow speed in advance.
After winding up, please timely adjust to the closing gear and turn off the power.

+ Check if the O-rings on the tether connectors are dropped or damaged. If there
are missing or damaged, please replace them in time.

+ Please pay attention to hold the E-Reel in the process of wire winding up or down.

+ E-Reel supports IP65 class waterproofing. Do not put the E-Reel in the water or
splash liquid on it. E-Reel water damage is out of warranty.

15

©® other

1. Do not turn on the LED lights before entering the water to avoid damages.

2. Check if the Thrusters/propellers are getting stuck by seaweed or external matters,
rinse the ROV with fresh water and then dry and put it back in the packing box.

3. Remote control cannot be washed with water, please clean it with towel.

4. The pullring at the end of the battery can only be used to remove the battery, not to
lift the ROV, otherwise it may damage the ROV.

5. Do not place heavy objects on drone or accessories to avoid possible damage.

6. People under the age of 16 should only use this drone under adult supervision.

7.When not in use, please do not expose the drone and accessories under \
sunlight. Store it in a cool place orin a special box.

8. Chloride or other chemicals can erode Chasing M2 PRO. Do not use if the pool
is under high chlorine level.

9. Before you remove the battery compartment, make sure to unlock the buckle for
the battery compartment. If you lift the battery compartment by using excessive
force, the battery compartment may be damaged, and this damage falls out of the
scope of the after-sales warranty.

Support

If you have any questions or technical issues, send an email to the aftersales services of
Chasing or contact us on the official website.

Aftersales support on the official website: https://www.chasing.com/>> Contact us >>
Online Customer Support >>Click here

Aftersales service email addresses:

support0l@chasing-innovation.com for Europe,support02@chasing-innovation.com for Asia

and Oceania,and support03@chasing-innovation.com for South America,North America,

and Africa.

CHASING

This guide may be updated without notice.
Visit the Chasing official website for the latest version: https://www.chasing.com
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I Renuncia de responsabilidad

Gracias por comprar el dron submarino CHASING M2 PRO MAX. Lea
detenidamente este documento completo antes de usar el dron. Al usar este
producto, usted indica que ha leido detenidamente esta exencion de
responsabilidad y todas las instrucciones, y que entiende y esta de acuerdo en
cumplir con los términos y condiciones aqui expuestos.

Chasing no acepta ninguna responsabilidad por dafos, lesiones, ni cualquier
responsabilidad legal por la que se incurra directa o indirectamente al usar el
CHASING M2 PRO MAX en las siguientes condiciones:

01. Los danos o lesiones que se produzcan en caso de embriaguez, consumo de drogas,
anestesia producida por medicamentos, mareos, fatiga, nauseas y cualquier otra
condicion, ya sea fisica o mental, que pueda mermar su capacidad.

02. Danos o lesiones causados por operaciones subjetivas intencionadas.

03. Cualquier sobrecompensacion mental ocasionada por accidente.

04. Incumplimiento de las indicaciones del manual para el ensamblaje y el
funcionamiento.

05. Fallos de funcionamiento causados por un reacondicionamiento o sustitucion con
accesorios y piezas no originales Chasing, o modificacion no autorizada,
desmontaje o la apertura de la carcasa sin seguir las instrucciones de servicio
oficial.

06. Danos o lesiones por usar productos de terceras marcas o productos Chasing de
imitacion.

07. Danos o lesiones derivados de una mala operacion o un error de juicio subjetivo.

08. Danos o lesiones derivados de fallos mecanicos debidos al desgaste y al
envejecimiento del equipo.

09. Danos o lesiones derivados del uso de la unidad con la alerta de bateria baja.

10. Danos o lesiones derivados del uso del dron sin respetar la distancia de seguridad y
profundidad maximas.

11. Danos o lesiones derivados de un uso intencionado del producto en condiciones
anomalas (como cuando el ensamblaje no esta completado, los componentes
principales tiene fallo obvios, defectos obvios o faltan accesorios).

12. Danos o lesiones derivados del uso del dron en areas sensibles cémo zonas
militares o aguas privadas sin la correspondiente autorizacion oficial.

13. Danos o lesiones derivados del uso del producto en malas condiciones del agua
(como fuertes vientos o aguas turbias).

14. Danos o lesiones derivados de factores externos incontrolables, entre los que se
incluyen colisiones graves, el oleaje de la marea o que un animal se trague el
aparato.

15. Danos o lesiones causados por una infraccion en el uso de datos, fotos o material
de video grabado por CHASING M2 PRO.

16. Otras pérdidas que no entren en la ambito de responsabilidad de Chasing.
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Vehiculo operado a distancia (ROV)

CHASING M2 PRO MAX es un robot submarino de grado industrial disefiado para usuarios del
gobierno y la industria. Con un disefio vectorial completo de 8 propulsores, se mueve en 360
grados en todas direcciones. La velocidad maxima es de 3 nudos, la profundidad es de 200
metros y el didmetro horizontal maximo es de 400 metros. En comparacién con el P200, el uso
de la tecnologia de desmontaje rapido de accesorios, soporta el desmontaje rapido sin
herramientas de veinte accesorios, como sonar de imagen, posicionamiento submarino,
muestreador de calidad del agua, etc.; El acoplamiento extendido estd integrado para
simplificar el proceso de carga de accesorios mdltiples. Puede realizar hasta 5 accesorios
simultdneamente. Con el MOTOR anti-kasha de segunda generacion sigilosa (c-motor 2.0),
aumenta la potencia en un 30% y aumenta ain mas la capacidad anti-kasha. El sistema de
suministro de energia basado en tierra de segunda generacién de sigilo opcional, con un disefio
de baterfa tipo silo, aumenta la potencia de salida a 1500W y admite una autonomia ilimitada.
La ldmpara de complemento LED externa de 8000 limenes adopta un angulo de luz 6ptimo de
150° para resolver con eficacia el problema de la reflexién de los flotadores e iluminar
claramente cada detalle. El tiburén sumergible P200 PRO proporciona una solucién robdtica
submarina mas facil de usar, mas profesional y mas confiable para industrias como rescate de
emergencia submarina/inspeccién de muelle de casco/inspeccidn de piscicultura/inspeccién
de conservacion de agua y electricidad/exploracion cientifica/inspeccién de instalaciones de
energia edlica offshore.

1.Camara
2. Propulsor/Hélice
3. Luces LED
4. Ranura micro SD
5. Compartimento principal
6. Compartimento de la bateria
7. Soporte de la hebilla
8. Perilla de ajuste del foco
9. Anilla de sujecién
10. Toma periférica
(Puerto ethernet 1y puerto ethernet 2
para conectarse a la red)
11. Toma periférica
(Puertos serie para UARTL, 2y 3)
12. Perilla de sujecion de la bateria
13. Sensor
14. Anillo para tirar de la bateria
(para el desmontaje de la baterfa)
15. Conector del cable de anclaje
/Conector de carga
16. Sujeci6n de la bateria

A\ ©UART1/2: 3V3TTL;+15V,30W
(3 Ethernetl/2: 10/100Mbps,+16V,40W

@ UART3: 3V3TTL;+18V~+25.2V,50W

Controlador remoto

El mando a distancia Chasing M2 PRO MAX tiene la comunicacién y el control integrados. Se
conecta directamente al dron a través del cable de anclaje incluido y se conecta de forma
inaldmbrica al teléfono mévil/tableta a través de Wi-Fi. También se puede conectar directamente
el teléfono mévil/tableta al mando a distancia a través del cable Tipo C. Permite que el dron
muestre una transmisién de video en vivo en el teléfono/tableta, lo que permite a los usuarios
controlar el dron en tiempo real. La salida HDMI del mando a distancia también se puede utilizar
para mostrar una transmisién de video en vivo en una pantalla mas grande.

gL 4

1. Interruptor de encendido: Enciendey apaga el 10. Control del brazo robdtico: Manténgalo
controlador pulsado para habilitar / deshabilitar la

2. Indicador de encendido: Verde (méax. potencia), funcion de sujecidn; pulselo para
azul (potencia media), rojo (min. potencia) cambiar el nivel de brillo del proyector

3. Interruptor Wi-Fi: Pulsacidn corta para cambiar a 11. Foto/Video: Pulsacidn corta para hacer
Wi-Fide 5/2,4 GHz fotos; pulsacién larga para

4. Indicador de sefial: iniciar/finalizar la grabacién de video
2.4G: Indicador wifi de 2.4 GHz, siempre 12. Ruedecilla derecha de ajuste: Ajuste el
encendido durante el funcionamiento angulo de giro o controle la aperturay
5G: Indicador wifi de 5 GHz, siempre encendido cierre de la sujecion

durante el funcionamiento. 13. Ajuste del dngulo de inclinacion: Ajuste el

ROV (dron): Indica el estado de comunicacién angulo de cabeceo

entre el controladory el dron (la luzfijaindica 14. Puertotipo C: Conexion directa con el

indica una conexidn correctay la luz parpadeante teléfono/tableta

indica desconexion.) 15. Conector HDMI: Salida de imagen en HD
5. Teclade restablecimiento: una pulsacién corta de 1080p en tiempo real

para restablecer la posicién horizontal del ROV. 16. Conector del cable de anclaje/Conector

Una pulsacién larga para cambiar el modo de decarga

control. 17. Pinza para el teléfono/tableta: Se usa

para colocar el teléfono/tableta sobre el
soporte de montaje.

18. Botdn de agarre: Separe los dos extremos
dela pinza, coloque el teléfono/tabletay,
acontinuacién, presione este botén para
que la pinza se apriete.

6. Desbloquear: Bloqueado/Desblogueado, el
estado actual de los propulsores aparecera en la
aplicacion.

7. ControldelaluzLED: Luzled de
encendido/apagado (0%, 50 %, 100 %)

8. Hebilla de seguridad: Puede utilizarse para
asegurar el controlador con una cuerdayy evitar
que se caiga.

9. Palancas de control: Se utilizan para
controlar la navegacion del ROV

A\ Los dafios causados por la inmersién en liquidos no estan cubiertos por la garantfa. Para
evitar dafios, no sumerja el mando a distancia en el agua.
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Introduccion a los indicadores del mango

Bateria: La luz indicadora de bateria tiene tres estados de color:

Luz roja: La luz roja parpadea cuando el nivel de la baterfa esta entre el 0%y el 10%.

Rojo: La luz roja suele estar encendida cuando el nivel de la bateria estd entre el 10% y el 30%.
Azul: La luz azul suele estar encendida cuando el nivel de la bateria esta entre el 30% y el 70%.
Verde: La luz verde suele estar encendida cuando el nivel de la bateria estd entre el 70% y el
100%.

Indicador de sefial:

2,4G: Luz indicadora de Wi-Fi; suele estar encendida cuando la banda de frecuencia de 2,4G
esté funcionando.

5G: Luz indicadora de Wi-Fi; suele estar encendida cuando la banda de frecuencia de 5G esta
funcionando.

ROV:Indica el estado de comunicacién entre el controladory el ROV (la luz fija indica una
conexion correctay la luz parpadeante indica desconexién.)

Botdn de reposicionamiento:
Seilumina la luz azul fija cuando el ROV no esta en una posicidn no horizontal.

Botdn de desbloqueo:
Bloqueado: Ninguna luz. Desbloqueado: Luz azul encendida.

Botdn de control de la luz LED:
Luz LED méx. intensidad: La luz indicadora azul fija. Luz LED min. intensidad: Luz azul
indicadora parpadeante. Luz LED apagada: Luz indicadora azul apagada.

E-Reel

1. Conecte el cable umbilical de 3 metros al E-Reel y al mando a distancia.

2. Conecte el cable umbilical del E-Reel al conector del cable umbilical del ROV y apriete
manualmente la tuerca.

3. Reserve una longitud adecuada, asegure el conector del cable umbilical en la hebilla de
seguridad del extremo y apriétela.

1. Interruptor de encendido

2. Conector del cable umbilical / carga

3. Botén de velocidad: parada/despacio/rapido

4. Indicador de encendido: Verde 100%-60%; Azul 59%-20%; Rojo 19%-0%;
Elindicador parpadea cuando el motor esta en funcionamiento

5. Interfaz o acople de la manivela

6. Manivela

7.Asa

8. Cable umbilical de 3 metros: sirve para conectar el mando a distancia y el E-Reel
9. Estibador

10. Cable de anclaje

11. Conector del anclaje

Instalacion y Conexion
@ Descargar CHASING GO1 App

CHASING GO1 App:
Escanee el siguiente codigo QR o visite el sitio web de
10S APP Store/Google Play/Chasing para descargarlo.
(Para 10S 9.0 o posterior/ Android versién 4.4 o
posterior)

@ Conecte el ROV, el mando a distancia y el carrete eléctrico de
CHASING.

1. Conecte el cable de conexidn de 3 metros en el carrete eléctrico de CHASING y el asa
respectivamente, y apriete las tuercas @.

2. Instale la hebilla de sujecidn del anclaje en el lugar de instalacién @.

3. Conecte el conector del anclaje en el ROV @)y apriete las tuercas.
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Suelte el anclaje con el carrete eléctrico de CHASING

Pulse el botén situado en el Saque el cable umbilical de
lado derecho del estibador la guia.
para abrir la tapa.

Cierre latapay empiece a
desenrollar el cable
umbilical a mano.

Recoja el anclaje con el carrete eléctrico de CHASING

Pulse el bot6n situado en el
lado derecho del estibador
para abrir la tapa.

Pulse el interruptor de
encendidoy gire el botén ala
velocidad rapida o lenta para
empezar a enrollar o
desenrollar el cable umbilical.

Coloque el cable umbilical

en la guia segun se muestra
en laimagen. Cierre la tapa
estibador.

® Encender el ROV

Presione el botdn de encendido del controlador remoto.
Transcurridos unos segundos, se encenderd una de las luces,
5G 0 2.4G, permaneciendo encendida. Las luces led del dron
destellaran brevemente, acompafiado de dos avisos sonoros
de autocomprobacion.

A Compruebe todos los conectores y luces antes de la
inmersion, y desbloquee el ROV cuando esté todo listo
para sumergirlo.

@ Conecte el mando a distancia al teléfono/tableta

Hay dos formas de conectar el mando a distancia al teléfono mévil o la tableta. Le
recomendamos usar el método 1: Conexién mediante el cable adaptador de datos del mando a
distancia. Los métodos de conexién se describen a continuacién:

Método 1: Conexidn directa por
cable USB

Elija un cable adecuado al tipo de dispositivo
movil. El paquete incluye un cable con conector
Lightning, un cable micro USBy un cable Tipo
C. Conecte el extremo del cable con el logotipo
del teléfono al dispositivo mévil.

A\ * serecomienda utilizar este tipo de

conexion para el teléfono/tableta y el mando a distancia. * Si falla la conexién, intente
desactivar la red Wi-Fi y mévil de su teléfono. Si sigue fallando, puede ser un problema de
compatibilidad del teléfono/tableta. Seleccione el método 2 de conexién Wi-Fi. * El puerto tipo
c del mando a distancia y los cables del mando a distancia conectados no admiten la carga.

Método 2: Conexion Wi-Fi

En el smartphone/tableta, acceda a los wicFi
ajustes wifi. Espere de 5 a 10 segundos
hasta que en las redes wifi disponibles
aparezca la opcidn Chasing_xxxx.
Seleccidnela para conectar e introduzca la
contrasefia wifi: 12345678

Wi

Chasing_xxxxx =3

@ Introduccion a la interfaz de la aplicacion

Abra la aplicacidn y entre en la cdmara y vera la transmisién de imagenes en tiempo real.

Ranura para Intensidad de

Brijula tarjetas SD  sefial PR Porcentaje de
. ~ i | bateria
Atrds -----oooeoos NS H ,
) T > Tecla dnica
ﬁ ° I Wi = ;N de blogueo
ra so we we Balance de
FIAI190G | 83¢: 119G I/AUYO A\{/[D R B blancos
& .
Barra de mend Estado de 1SO o . Cam,zlar
lateral o Estado de balance de blancos -------------- oto/video
@ Foto/Video
Modelo del @» Profundidad
estado del ROV : . .
A 1jl--1--- Pardmetros de
Movimient o Temperatura \a cdmara
ovimiento X
A i Ajustes
en3D Angulo relativo / j

Luz

A\ debido a que la aplicacién se actualizara continuamente, no se introduce en el manual de
uso de la versién en papel. La operacién relacionada de la aplicacién y la maquina, consulte
la interfaz de inicio de la aplicacién - > icono de la esquina superior derecha - > ayuda - >
tutorial /FAQ, o consulte el soporte técnico global directamente por correo electrénico:
support@chasing-innovation.com

72



73

@ Dejar el ROV en el agua
Agarre el ROV por ambos lados y déjelo suavemente en el agua.Desbloquee los propulsores

(motores) para la inmersién.Para una mejor experiencia, se recomienda asegurarse de que la
profundidad del agua sea superior a 1 metro.

Descarga de videos y fotos

@ Descargar al teléfono/tableta

1) Consulte el paso 4 para conectar el
mando a distancia al teléfono/tableta.

Connected

- R
2) Abra la aplicacién CHASING GO1, haga Media
clic en el botén de Media en la esquina < -

Device Media

inferior derecha.

3) Encuentre el video/foto que desee
descargar. Haga clic en el botén de
descargay laimagen se guardara
directamente en el dlbum de fotos del
teléfono/tableta (carpeta de descargas).

@ Descarga en el ordenador
(ordenador portatil o de sobremesa con Wi-Fi)

1) Abra el navegador web y escriba la direccidn

1P: 192,168,188 —
2) Encuentre el video/foto que desee ]

descargar. Haga clic en el icono de descarga y
guardary, a continuacidn, las iméagenes se
guardaran generalmente en la carpeta de
descargas.

3) Es recomendable usar el navegador Firefox
0 Google Chrome para tener una mejor
experiencia.

4.Para que la descarga de fotos y videos sea
fluida, recomendamos usar Mozilla Firefox o
Google Chrome.

Copiar la tarjeta microSD

1) Retire la tapa de la toma de la tarjeta
micro SD en sentido contrario a las agujas
del reloj. A continuacién, abra el tap6n de
goma impermeable y presione
suavemente la tarjeta micro SD.
Aparecera automaticamente y, a
continuacion, extraiga la tarjeta micro SD.

2) Lea la tarjeta micro SD en un lector e tarjetas y copie las imagenes con un ordenador.

3) Después de copiar las imagenes, vuelva a insertar la tarjeta micro SD en la toma. Presione
suavemente para asegurarse de que la tarjeta micro SD y el tapdn de goma a prueba de agua

estan bloqueados y apriete la tapa en el sentido de las agujas del reloj (hacia abajo).

Desmontaje e instalacion del compar-

timento de la bateria

© Desmontaje:

1) Gire las perillas a ambos lados del fuselaje 90° hacia
la ranura poco profunda de la tarjeta®;

2) Gire el interruptor @ de la corredera hacia la
izquierda y tire del elemento de fijacidn hacia arriba
mientras sujeta el conducto ®);

3) Tire de los lados inferiores de la placa de presion @
con la mano, tire hacia abajo para deformar la placa
de presion y haga que la hebilla salga del soporte
trasero.

4) Tire lentamente del compartimento de la bateria
para extraerlo®.

@ Instalacion:

1) Gire las perillas a ambos lados del fuselaje 90° hacia
la ranura profunda de la tarjeta;

2) Instale lentamente el compartimento de la bateria a
lo largo del conducto debajo del fuselaje. Presione con
fuerza hasta que escuche un “clic” y las perillas se
cierren en su lugar.

3) Tire de los lados inferiores de la placa de presién
con la mano, tire hacia abajo para deformar la placa
de presion @y haga que la hebilla se fije en el soporte
trasero;

4) Presione firmemente sobre el conducto del
elemento de fijacién. Cuando escuche un “clic”, la
hebilla habré encajado correctamente y la instalacidn
habra terminado.

A

-

15

~
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Foco

@ Estado del almacenamiento: sobre
la cabina de control del ROV

@ Estado operativo (uso frecuente): se sittia de en diagonal sobre

la anilla de sujecion del ROV.

Gire la perilla de ajuste del foco entre 3y 5 veces para poder ajustar el angulo del foco. Cuando
los surcos de posicién cdncavos y convexos encajen, apriete la perilla de ajuste del foco en
sentido horario para guardar o ampliar el foco.

© Estado operativo (modo reposo): a ambos lados del ROV

Ajuste el soporte de montaje del foco izquierdo/derecho (piezas de repuesto) en la varilla de
tiro debajo de ambos lados del ROV respectivamente con 8 tornillos combinados M3.
Desatornille a perilla de ajuste superior a la derecha/izquierda del foco y retire el foco, la
arandela plana pequefia M5y la arandela elastica. A continuacién, instale la arandela pequefia
M5, la arandela elastica y el foco en las piezas de repuesto del soporte de montaje del foco que
se instal6 abajo. Luego, apriete la perilla de ajuste.

ey

7 M3X8 Tornillo combinado

Armazon del propulsor

@ Instalar el armazén del propulsor

Haga coincidir una por una las estructuras con tres
encajes del armazén del propulsor con la
estructura del soporte del conducto del propulsor.
Presione ligeramente el armazén del propulsor.
Cuando oiga un clic, el armazén estard
correctamente ensamblado.

@ Retirar el armazon del propulsor

Levante suavemente el armazén del propulsor por el
borde del encaje del armazén con una herramienta
como un destornillador para separar uno por uno los
encajes del armazén del soporte del conducto.
Luego, puede quitar el armazén del propulsor.

A\ Nota: La instalacién del armazén del propulsor puede afectar a la velocidad del ROV.

Navegacion

M2 PRO MAX cuenta con un disefio de 8 propulsores vectorizados que permiten el movimiento
OMNI (arriba, abajo, izquierda y derecha, adelante y atrés, cabeceo, balanceo y paneo) en
todas las direcciones. El modo predeterminado es el control bésico, adecuado para
principiantes. El comportamiento en la navegacién y del mando a distancia son los siguientes:

ROV
(direccién de navegacion)

ROV

Controlador Controlador (direccién de navegacién)

Joystick Hacia adelante/ Joystick Gire a la izquierda /
izquierdo hacia atras izquierdo derecha
Joystick Joystick Paneo Izquierda
Izquierdo Derecho y Derecha

0

Desplacese por

Gire el dial para ajustar Desplécese
la rueda derechal

la actitud de por la rueda
inclinacion derechal

Despléacese
por la rueda
izquierda

7z N\

S

* Puede cambiar el modo manteniendo pulsada la "tecla de restablecimiento” del mando a
distancia.

* Larueda estriada se puede usar para el cabeceo y balanceo. Después de soltar la rueda
estriada, el ROV mantendrd automaticamente el angulo actual.

» Modo bésico: El angulo maximo de cabeceo y balanceo es de unos 80 grados.

* Modo avanzado: El ROV se puede mover 360° en todas direcciones y tiene libertad total de
movimiento (el modo avanzado utiliza a vista en primera persona).
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Instrucciones de carga

Especificaciones

Controlador remoto

@ ROV y Controlador remoto

7

« cargador (25.2v)

« la luz roja del indicador del cargador indica la carga normal, y la luz verde indica la carga completa.

« desconecte el cargador a tiempo después de la carga.

Al tiempo de carga varia dependiendo de los factores ambientales. Los resultados reales

pueden variar.

@ E-Reel

La luz roja indica que la bateria se esté cargando y la luz verde que ya esta

completamente cargada.

Especificaciones

ROV Camara
Tamafio 608x294x196mm CMOS 1/2.3”
(Noincluye el Apertura /2.8
foco) Distancia focal 0.3m~co
Peo ~8KG Intervalo 15O 100-6400
Profundidad méxima 200m Campo de vision 150°
Tlrér(haqa adelante, hacia 5.7/4.0/3.6kg Méxima resolucion
arriba, transversalmente) —— 12M
Duracién maxima deimagen
P >4h - -
de la bateria Tipos de archivo
- JPEG/DNG
Las baterias 302.4Wh deimagen
Temperatura de 10°C~45°C UHD:3840*2160 (4K) 30fps
funcionamiento Video normal FHD:1920*1080 (1080p)
30/60/120fps
Sensor Video cdmara 720p:8x (240fps)
Giroscopio de tres ejes lenta 1080p:4x (120fps)
IMU aceleracion Secuencias devideo 4K/1080p
G Transmision
Brdjula e 60M

Sensor de profundidad <£0,25m maxima devideo

T p
Sensor de temperatura <*2°C ipo devideo MP4

Tarjeta de memoria

——F 128G

micro SD
Luces LED con atenuador
Intensidad de luz 2x4000 [m Adaptador
Temperatura de color 5000 ~ 5500 K

Adaptador 8A /25.2V
CRI 85 Tiempo de carga del ROV /25.
Atenuacion Tres niveles Tiempo de carga del 2.5H

de ajuste mando a distancia 2H

TAMANO 296x189x279 Tamano 160 x 155 x 125 mm
PESO 35kg Peso 0,685 kg
LONGITUD MAX. DE i
- T 200metros Capamdad’ 2500 mAh
ALMACENAMIENTO de la bateria
CAPACIDAD DE Duracion de la 2 6 h (dependiendo
- 4800 mAh . ..

LABATERIA bateria de las condiciones de

p trabajo)
NUMERO DE CICLOS >300 recargas
AUTONOMIA 30ciclos Inalambrico Wifi
VELOCIDAD DELE-REEL 3 velocidades Veloci- HDMI 1080p
VELOCIDAD DE Velocidad répida: 220ss; Tipo € Comunicacion USB

RECOGIDA (200 m)

Velocidad lenta: 9 min

TEMPERATURA

DE FUNCIONAMIENTO

-10~45°C

TIEMPO DE CARGA

2h(12V)/4h(252V)

Mantenimiento y precauciones

@ Seguridad de la navegacion

KA
4N

Navegacion en
aguas abiertas

<>

Calidad del agua
relativamente
clara, sin plantas
acuaticas densas

(ﬁ) 200 metros
N%

Sin senales de
radio o radar
intensas

No sumergir a mas
de 200 metros

@ Proteccion de la bateria

]

No deje que la
bateria se agote
completamente

{1

Carguela cuando
tenga una carga
inferior al 25 %

con una carga entre

Temperatura de
funcionamiento
-10 ~45°C
(14 ~ 113 °F)

(I

Cuando no la
utilice, guardela

el 50y el 70 %

© Proteccion de carga

« Utilice Unicamente el adaptador Chasing estandar.
- La luz roja indica que esta en carga.
- La luz verde indica que esta completamente cargada.
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@ Propulsor/Hélice

Después de usarlo, debe limpiar los accesorios de la superficie de la hélice del motor (aseglrese
de que el dispositivo esté completamente apagado para evitar lesiones personales). Aclare con
agua limpiay seque el dispositivo con una toalla después de limpiarlo.

No desbloquee los propulsores fuera del
agua durante mas de 30 segundos para
evitar el sobrecalentamiento

No toque las hélices de los propulsores.

A\ Nota: Recomendamos encarecidamente sumergir el ROV en agua dulce durante al menos
1 hora después usarlo en el mar, y encender el motor durante 10 minutos. Después de
limpiarlo, seque el ROV con un pafio de limpieza.

@ Toma del anclaje/Toma periférica/Ranura para tarjetas Micro
SD

« Antes de su uso, compruebe que las cubiertas de sellado de la toma periféricay de la ranura
de la tarjeta Micro SD estén instaladas en su lugar. Puede apretar la cubierta con la ayuda de
un destornillador plano o una moneda. Ademas, necesitard comprobar si los conectores del
anclaje estan secos y limpios.

* Lasaly la humedad pueden corroer la toma. Si alguna gota de agua entra en la toma,
asegurese de que aclararla con agua limpia y secar el agua de la toma con papel absorbente o
bolas de algodén.

» Después de su uso, limpie siempre la toma periféricay la toma del anclaje, y apriete la
cubierta de sellado.

@ Junta térica de sellado

« Compruebe las juntas téricas del conector del cable de anclaje/toma de la bateria/toma de
la tarjeta micro SD antes de la inmersin y sustitdyalas cuando se dafien o se pierdan.

« Es recomendable engrasar el sello del conector durante los mantenimientos en los que se
retire o instale la bateria y la tarjeta microSD.

@ Precauciones
1. Tendra que esperar 4 segundos cuando encienda el aparato por primera vez y girar el botén
alavelocidad lenta/répida.
2. Si el cable se enreda, debe apagar la corriente inmediatamente y terminar después de que
se haya organizado el cable umbilical.
3. Cuando el cable umbilical esté casi enrollado por completo, cambie a la velocidad lenta con
antelacion.
Después de enrollar el cable umbilical, detenga la velocidad y apague el aparato.
4. Compruebe que las juntas tdricas en los conectores del cable umbilical no estén sueltas ni
dafiadas. Si falta alguna o presenta dafios, reemplacela a tiempo.
5. Sujete el E-Reel durante el proceso de enrollado o desenrollado.
6. El E-Reel es compatible con productos impermeabilizantes clase IP65. No sumerja el E-Reel
en el agua ni deje que le salpique liquido. La garantia no cubre los dafios que cause el agua en
el E-Reel.

® otros

1. No encienda las luces LED antes de entrar en el agua para evitar dafios.

2. Compruebe si los propulsores tienen algas u otros objetos externos enganchados, enjuague el
ROV con agua dulce y luego séquelo y coldquelo de nuevo en la caja de embalaje.

3. El controlador remoto no se puede lavar con agua, limpielo con una toalla.

4. La argolla de tiro en el extremo de la bateria solo se puede usar para sacar la bateria, no para
levantar el ROV, de lo contrario se puede dafiar el ROV.

5. No coloque objetos pesados sobre el dron o los accesorios para evitar posibles dafios.

6. Los menores de 16 afios solo deben usar este dron bajo la supervisién de un adulto.

7. Cuando no lo utilice, no deje el dron ni los accesorios expuestos a la luz directa del sol. Guérdelo
en un lugar fresco o en una caja especial.

8. El cloruro u otros productos quimicos pueden erosionar el Chasing M2 PRO. No lo utilice en
piscinas con un alto nivel de cloro.

9. Aseglrese de desbloquear el blogueo del compartimento de la bateria antes de retirar el
compartimento de la bateria; de lo contrario, la garantia posventa no cubrird los dafios causados
por la extraccion violenta.

10. Desbloquea el bloqueo del compartimento de la bateria antes de retirarlo; de lo contrario, la
posventa no recupera los dafios provocados por una extraccidn violenta.

Ayuda

Si tiene alguna duda o problema técnico, envie un correo electrénico al servicio posventa de
chasing o contactenos por el sitio web oficial.

Servicio de postventa oficial del sitio web:
https://www.chasing.com/>> Contactenos >> Atencion al cliente en linea >>haga clic aqui

Correo electrénico posventa: supportOl@chasing-innovation.com-- Europa
support02@chasing-innovation.com --Asia y Oceania
support03@chasing-inno vation.com - América del Norte, del Sury Africa

CHASING

Esta gufa estd sujeta a las actualizaciones sin previo aviso.
Puedes verificarlo en el sitio web oficial de Chasing para la Gltima versién:
https://www.chasing.com
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) Ansvarsfriskrivning

Tack for att du har képt undervattensdronaren CHASING M2 PRO MAX. Las
hela detta dokument noggrant innan du anvander drénaren. Genom att
anvanda produkten, tillkdnnager du att du har last denna ansvarsfriskrivning
och alla anvisningar noggrant och att du forstar och accepterar villkoren héri.

Chasing atar sig inget ansvar for skada, personskada eller nagot juridiskt ansvar
som uppstar som en direkt eller indirekt fdljd av anvdndningen av CHASING M2 PRO
MAX enligt foljande villkor:

01. Skador eller personskador som uppstar nar anvandare anvander alkohol, droger,
bedovningsmedel eller upplever yrsel, trotthet, illamaende och andra tillstand
oavsett om de ar fysiska eller psykiska och kan forsamra din kapacitet.

02. Skador eller personskador orsakade av subjektivt avsiktliga atgarder.

03. Eventuell psykisk overkompensation pa grund av olycka.

04. Underlatenhet att folja anvisningarna i bruksanvisningen vid montering eller
anvandning.

05. Funktionsstorningar som orsakas av reparation eller utbyte mot tillbehor och delar
som inte kommer fran Chasing, eller obehorig modifiering, demontering eller
oppning av holjet som inte sker i enlighet med officiella anvisningar.

06. Skador eller personskador som orsakas av att produkter fran tredje part eller
forfalskade Chasing-produkter har anvants.

07. Skador eller personskador som orsakas av felaktig anvandning eller subjektiv
felbedomning.

08. Skador eller personskador som orsakas av mekaniska fel pa grund av slitage
och/eller alder.

09. Skador eller personskador som orsakas av att enheten anvands med en varning om
lag batteriniva.

10. Skador eller personskador som orsakas av att dronaren anvands utanfor maximalt
sakerhetsomrade och sakerhetsdjup.

11. Skador eller personskador som orsakas av att produkten medvetet anvands vid
onormala forhallanden (som exempelvis att monteringen inte ar slutford, att
huvudkomponenterna har uppenbara fel, tydliga defekter eller tillbehor som saknas).

12. Skador eller personskador som orsakas av att dronaren anvands i ett kansligt
omrade, som exempelvis ett militart skyddsomrade eller privata vatten utan officiellt
tillstand.

13. Skada eller personskada som orsakas av anvandning i daliga vattenforhallanden
(exempelvis, vid harda vindar eller i grumliga omraden).

14. Skada eller personskada som orsakas av okontrollerbara externa faktorer, inklusive
allvarlig kollision, tidvattensvag eller att enheten svaljs av ett djur.

15. Skador eller personskador som orsakas av overtradelse, sasom eventuell data samt
foto- och -videomaterial som lagras vid anvandning av CHASING M2 PRO.

16. Andra forluster som inte omfattas av Chasings ansvar.
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Fjarrstyrd undervattensfarkost

CHASING M2 PRO MAX &r en industriell undervattensrobot avsedd fér myndigheter och
foretag. Det har en helt vektoriserad layout med 8 propellrar som kan rora sig 360
grader i alla riktningar, en maximal hastighet pa 3 knop, ett djup pa 200 meter och en
maximal horisontell radie pa 400 meter. Till skillnad fran M2 PRO &r M2 PRO utrustad
med snabbmonteringsteknik som stoder verktygslos demontering och installation av
mer &@n 20 tillbehor, inklusive ekolod, positionering och vattenprovtagare. De
integrerade 5 tillbehdrsportarna underléttar laddning av flera tillbehdr, upp till 5
tillbehor samtidigt. Andra generationens C-MOTOR 2.0 anti-sandstoppmotor med 30 %
mer effekt och ytterligare forbattrad anti-sandstoppformaga. Det valfria drénkbara
landstromforsorjningssystemet med batterifack (C-SPSS) 6kar utgangseffekten till 1500
W, vilket garanterar kontinuerlig drift och kontinuerlig strémférsorjning nar ROV:n
arbetar med full effekt.Det externa LED-fylleljuset pa 8000 lumen med en optimal
belysningsvinkel pa 150° |6ser effektivt problemet med reflektioner fran flytande
foremal och belyser tydligt varje detalj.

£\
7

Kamera

Framdrivning/Propeller

LED-belysning

microSD-fack

Huvudkabin

Batterikabin

Faste for spanne

Strélkastarens justeringsvred

Upphéngningsring

10. Uttag for kringutrustning 0
(Ethernet-port 1 och 2 for
natverksanslutning)

11. Uttag for kringutrustning
(serieportar for UART1, 2 och 3)

12. Vridlas for batteri

13. Givare

14. Dragring for batteri
(for demontering av batteri)

15. Kabeluttag/laddningsuttag

16. Fastanordning for batteri

© o NoOU A WN

A O UART1/2: 3V3TTL;+15V,30W
(3 Ethernet1/2: 10/100Mbps,+16V,40W

@ UART3: 3V3TTL;+18V~+25.2V,50W

Fjarrkontroll

Fjarrkontrollen fér Chasing M2 PRO MAX har integrerad kommunikation och styrning.
Den ansluts direkt till drénaren via den medféljande kabeln och ansluts tradlost till din
mobiltelefon/tablet via WiFi. Din mobiltelefon/tablet kan dven anslutas direkt till
fjdrrkontrollen via Type C-kabeln. Den gér det méjligt for drénaren att visa ett
videoflode i realtid pa din telefon/tablet sa att anvdndaren kan styra drénaren i realtid.
Fjarrkontrollens HDMI-utgéng kan dven anvandas for att visa ett videoflode i realtid pa
en storre skarm.

1. Strombrytare: Sla pa/stang av styrenheten 10. Kontrollera robotarmen: Tryck pd

2. Strémindikator: Gron (hog effekt), bla och hall nedtryckt for att
(medelhog effekt), rod (lag effekt) aktivera/inaktivera

3. Wi-Fi-brytare: Tryck pa brytaren for 2,4/5 gripklo-funktionen. Tryck for att

GHz Wi-Fi andra stréalkastarens ljusstyrka
4. Signalindikator: 11. Foto/video: Tryck kort for att ta
2,4 GHz: 2,4 GHz Wi-Fi-indikatorn lyser alltid bilder och hall nedtryckt for att
vid drift starta/avsluta inspelning av video
5 GHz: 5 GHz Wi-Fi-indikatorn lyser alltid vid 12. Justera hoger vinkel: Justera
drift rullningsvinkeln eller styr
ROV (drénare): Indikerar Oppningen och stangningen av
kommunikationsstatus mellan styrenheten gripklon
och dronaren (lyser fast indikerar lyckad 13. Justera vanster vinkel: Justera
anslutning - blinkande indikator indikerar lutningsvinkeln
frankoppling.) 14. Type-C-port: Direkt anslutning till
5. Snabbaterstéllningsknapp: Tryck kort for mobiltelefon/surfplatta
att flytta ROV tillbaka till horisontellt 15. HDMI-uttag: Bildutmatning i 1080P i
lage/hall nedtryckt for att vaxla kontrollage. realtid
6. Lasupp: Las upp/las - propellerns 16. Kabeluttag/laddningsuttag
nuvarande tillstand visas i appen 17. Klamma for telefon/surfplatta:
7. LED-kontroll: LED-lampa pé/av (0 %, 50 %, Anvénds for att fasta
100 %) telefonen/surfplattan pa
8. Sékerhetsspanne: Kan anvandas med ett monteringsfastet

sakerhetsrep for att forhindra att du tappar 18. Klammans knapp: Dra isar de tva
fjdrrkontrollen dndarna och placera
9. Joysticks: Anvands for att navigera en ROV. telefonen/surfplattan och tryck sedan
pé den hér knappen for att dra at

A\ Skador orsakade av nedsénkning i vétska omfattas inte av garantin. Placera inte
fjarrkontrollen i vattnet, da detta kan orsaka skador.
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Introduktion till driftindikeringar

Batteri: Batteriindikeringen kan lysa i tre olika farger:
Blinkar rott: Den réda lampan blinkar nar batterinivan ar mellan 0 % och 10 %.
R6d: Den réda lampan &r normalt tand nér batterinivan ar mellan 10 %-30 %.
Bla: Den bla lampan &r normalt tdnd nér batterinivan ar mellan 30 % och 70 %.
Gron: Den grona lampan &r normalt tdnd nér batterinivan ar mellan 70 % och 100 %.
2,4 GHz: Indikeringslampa for WiFi, normalt tdnd nér frekvensbandet 2,4 GHz ar aktivt.

5 GHz: Indikeringslampa for WiFi, normalt ténd néar frekvensbandet 5 GHz ar aktivt.
Fjarrstyrd undervattensfarkost:Indikerar kommunikationsstatus mellan fjarrkontrollen och
din fjarrstyrda undervattensfarkost (lyser vid slutférd anslutning — blinkar for att indikera
frankoppling.)

Bakatknapp:
Den bla lampan lyser kontinuerligt nar din fjarrstyrda undervattensfarkost ar i ett icke-
horisontellt Iage.

Knapp for upplasning:
Lasning: Inga lampor lyser.
Upplasning: Den bla lampan lyser.

Knapp for LED-styrning:
Starkt ljus: Den bla lampan lyser kontinuerligt. Svagt ljus: Den bla lampan blinkar.
Inget ljus: Den bla lampan &r sléckt.

E-Reel

E-Reel har 14 sarskilda rostfria lager pa en hogprecisionsrem i aluminiumlegering som
driver en fram- och atergdende skruv i rostfritt stal och antitrasselteknik. Upp till 200
meter kabel. E-Reel har ett batteri med 4800 mAh kapacitet, som racker i upp till 30
upprullningscykler. E-Reel stéder dven manuell upprullning och det & méjligt fér en
person att skota den. Slipp manuell uppvevning och njut av upptacktsfarder under
vattnet.

1. Strémbrytare

2. Kabel-/laddningsuttag

3. Hastighetsreglage: stopp/langsamt/snabbt

4. Stromindikator: Grén 100 %-60 %, blé 59 %-20 %, r6d 19 %-0 %
Indikatorn blinkar ndr motorn kors

5. Vevuttag

6. Vev

7. Lyfthandtag

8.3 m kabel: Anvénds till att ansluta fjdrrkontrollen och E-Reel
9. strackare

10. Kabel

11. Kabelkontakt

Montering och anslutning
@ Ladda ner appen CHASING GO1

Appen CHASING GO1:
Skanna féljande QR-kod eller besok 10S APP
Store/Google Play/Chasings webbplats for
nerladdning. (Fér 10S 9.0 eller senare/Android
version 4.4 eller senare)

@ Ansluta den fjarrstyrda undervattensfarkosten, fjarrkontrollen och
CHASING E-Reel.

1. Anslut anslutningskabeln pa tre meter till CHASING E-Reel och handtaget, och dra at
skruvarna @.

2. Montera kabelns hangspanne pa monteringspositionen 2.

3. Anslut kabelkontakten i den fjérrstyrda undervattensfarkosten @ och dra at
skruvarna. I
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Slapp ut kabeln med CHASING E-Reel O Anslut fjarrkontrollen till din telefon/tablet

Metod 1: Direktanslutning via USB-kabel
Valj en ldmplig kabel till fjdrrkontrollen
beroende pa typ av mobil enhet. En
Lightning-kabel, micro USB-kabel och
Type-C-kabel medféljer i férpackningen.
Anslut den ande av kabeln som har en
mobiltelefonsymbol till den mobila enheten.

Tryck pa knappen pa Ta ut kabeln fran strackaren. Stéang locket, borja veva
strackarens hdgra sida for att ned kabeln for hand.
oppna locket.

Obs! * Det ar rekommenderat att anvanda det

har sattet for att ansluta din mobiltelefon/tablet till fjidrrkontrollen. *Om anslutningen
misslyckas kan du férsoka med att stédnga av telefonens WiFi- och mobilnatverk. Om den
fortfarande misslyckas kan det bero pa ett kompatibilitetsproblem med din telefon/tablet. Valj
metod 2 for WiFi-anslutning. *Fjarrkontrollens Type-C-port och anslutna fjdrrkontrollkablar har
inte stod for laddning.

Dra in kabeln med CHASING E-Reel

Metod 2: WiFi-anslutning

a. Ga till WiFi-installningarna i din telefon/tablet.
b. Vanta i 5-10 sekunder. Natverket Chasing_xxxx
visas som ett alternativ.

Tryck pa knappen pa Satt in kabeln i Sla pa brytaren, vrid c. Klicka for att ansluta och ange

strackarens hogra sida for stréckaren enligt bilden. hastighetsreglaget till R

att 6ppna locket. Stang strackarens lock. langsam/snabb hastighet WiFi-losenordet: 12345678
och bdrja linda upp.

9)

Chasing_xxxxx

@ Introduktion till appens granssnitt

©Starta (sla pa) din fjarrstyrda undervattensfarkost Oppna appen och ppna kameran, sa ser du bilden i realtid.

Utrymme pa Signalstyrka
gbfkonp & 4

a. Sla pa fjarrkontrollen med strombrytaren. Instéllningar- - Kompass ‘ e Batteriprocent

b. Nagra sekunder senare tands fjarrkontrollens indikering. Tillbaka :

Indikeringen for 2,4/5 GHz lyser standigt. o INRERNS SRR Wi g'm Enknappsla

Drénarens LED-belysning blinkar till, féljt av tva ljud for s oo & vitbalans

sjalvtest. ) o e 1S0-lége o Vixla

c. Kontrollera alla anslutningar och belysning fére 1 O | I Status fér vitbalans - Foto/video

dykningen, och las upp den fjarrstyrda undervattenfarkosten M’Ode" fgrden @ Foto/video

. . fjarrstyrda o | Djuj

nar allt &r klart under vattnet. e starkosten ||~ € DUP A Kameraparametra

s status it L
Temperatur Installningar

3D-gester

Relativ vinkel /

O Anslut fjarrkontrollen till din telefon/tablet Be|y$ning

Det finns tva metoder for att ansluta fjarrkontrollen till din mobiltelefon eller tablet. Vi
rekommenderar att du anvdander metod 1: Ansluten med fjarrkontrollens
dataadapterkabel. Anslutningsmetoderna beskrivs enligt féljande:

A\ Obs! Du hittar fler instruktionsvideor pa webbplatsen https://www.chasing.com/,
eller sé kan du kontakta vart globala supportteam med dina fragor pa:
support@chasing-innovation.com
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© Kopiera microSD-kort

a. Ta tag i handtagen pa bada sidor om den fjarrstyrda undervattensfarkosten med bada

hénderna och slapp varsamt ner den i vattnet. B B
b. L&s upp framdrivningen (motorerna) for att dyka. det moturs, Gppna sedan den vattentata

c. For att fé en battre upplevelse bdr du kontrollera sa att vattendjupet dverstiger en meter. gummipluggen, och tryck forsiktigt pa
microSD-kortet. Det kommer att hoppa ut

1) Avlagsna microSD-kortets lock genom att vrida

automatiskt, avlagsna sedan microSD-kortet.

- - 2) Las av microSD-kortet i en kortlasare och
Ned Iadd n I ng av Vldeo OCh fOtO kopiera bilderna till datorn.
3) Satt tillbaka microSD-kortet i microSD-kortets fack efter att ha kopierat bilderna, tryck
GNErladdning till telefon/tablet forsiktigt sa att microSD-kortet och den vattentdta gummipluggen sitter pa plats, och
dra at locket genom att vrida det medurs nerat.

Connected

1) Se steg 4 for att ansluta fjarrkontrollen till

din telefon/tablet. Lm h
2) Oppna appen CHASING GO1, och klicka pa r\iedia Demontera ocC montera

knappen Media i det nedre vénstra hérnet. e LS batterifacket

3) Hitta den video/det foto som du vill ladda o Demonte"ng:

1) Vrid vreden pa bada sidor av chassit 90° till
den ytliga forsankningen.

2) For omkopplaren pa skjutreglaget at vanster,
och dra lasmekanismen uppat medan du
haller i rannan.

3) Drai tryckplattans nedre sidor fér hand, dra
nerat for att deformera tryckplattan , och se

- = till att spannet lossnar fran det bakre fastet.

4) Dra ut batterifacket sakta och forsiktigt.

ned. Klicka pa knappen fér nerladdning sa
sparas bilden direkt i albumet pa din
telefon/tablet (nedladdningmapp).

@ Nerladdning till dator
(barbar dator eller dator som kan anvanda WiFi) @ Montering:

1) Vrid vreden pa bada sidor av chassit 90° till
den djupa férsankningen.

2) Montera forsiktigt batteriet i rannan under
chassit. Tryck nerat tills du hor ett "klickljud”,

D) Media x a - 52 och vreden stangs.

Chrome rekommenderas for en € > C O Notsecure | 19216818 ~ 3) Drai tryckplattans nedre sidor fér hand, dra

battre upplevelse. dem nerat for att deformera tryckplattan
och se till att spannet sitter fast i det bakre
fastet.

4) Tryck nerat pa lasmekanismens ranna. Nar
du hor ett "klickljud”, sitter spannet pa ratt
plats, och monteringen &r klar.

1) Oppna webblasaren och skriv in IP-adressen:192.168.1.88

2) Hitta den video/det foto som du vill ladda ned. Klicka pa symbolen f6r nerladdning och
spara, sa sparas bilderna i nerladdningsmappen.

3) Webblésarna Firefox eller Google

4) Virekommenderar att du anvander
Mozilla Firefox eller Google Chrome,
for att garantera en smidig nerladdning
av videor och foton.
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Stralkastare

@ Forvaringsstatus: ovanfor den fjarrstyrda
undervattensfarkostens styrkabin

@ Arbetslage (normal anvandning): Den ar placerad snett ovanfor
den fjarrstyrda undervattensfarkostens upphangningsring.

Vrid 3-5 varv moturs pa stralkastarens justeringsvred for att gora stralkastarens
vinkel justerbar. Nar de konvexa och konkava sparen for positionering av
stralkastaren hakar i varandra, drar du at stralkastarens justeringsvred medurs for att
drain eller félla ut stralkastaren.

© Arbetslage (standby): pa bada sidor av den fjarrstyrda

undervattensfarkosten

Fast monteringsstodet pa dragstangen under den vanstra/hdgra stralkastaren
(reservdelar) pa bada sidor om den fjarrstyrda undervattensfarkosten med M3 x 8
kombinationsskruvar. Skruva ur det dvre justeringsvredet for den vanstra/hdgra
stralkastaren, och avlagsna stralkastaren, den lilla platta M5-brickan och
fjaderbrickan. Montera sedan den lilla platta M5-brickan, fjaderbrickan och
stralkastaren pa monteringsstddets reservdelar pa den stralkastare som monterades
nedan. Dra sedan at justeringsvredet.

Propellerskydd

@ Montering av propellerskydd

Matcha var och en av de tre
hakkonstruktionerna pa propellerskyddet mot
propellerns kanalkonstruktion. Tryck forsiktigt
ner propellerskyddet en aning. Nar du hor ett
klickande ljud sitter skyddet pa plats.
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@ Avligsna propellerskyddet

Lyft forsiktigt upp var och en av propellerskyddets hakar
langs kanten pa skyddet med ett verktyg som t.ex. en
skruvmejsel for att separera skyddet fran kanalen. Du
kan sedan avlagsna propellerns skydd.

A\ obs! Monteringen av propellerskyddet kan paverka den fjarrstyrda
undervattensfarkostens hastighet.

Navigering

M2 PRO MAX har atta vektoriserade propellrar som gor rorelse méjlig i alla riktningar
(uppat, nerat, vanster och hoger, bakat och framat, stigning, roll och panorering).
Grundl&get ar standardldge, och lampar sig val for nybdrjare. Navigationsldgen och
fjarrstyrningen ar féljande:

och hoger

Fjarrstyrd } Fjarrstyrd
Fjarrkontroll undervattensfarkost Fjarrkontroll |  undervattensfarkost
(fardriktning) ! (fardriktning)
Vanster Framat/bakat Vanster  Svéang vanster/hdger
styrspak styrspak |
Hoger styrspak Hoger styrspaki Panorera vanster

)

T
Vrid pa hjulet for att Snurra pa det ! Vrid pa vredet for att justera

justera stigningsldget hégra hjulet | rollaget,
slapp for att lasa status

Snurra pa det
vanstra hjulet

*Du kan véxla lage genom att trycka pa och halla knappen "Enknappsaterstalining”
intryckt pa fjarrkontrollen.

*Vaghjulet kan anvandas for vridning och stigning. Nar du slépper vaghjulet, bibehaller
den fjarrstyrda undervattensfarkosten den aktuella vinkeln.

*Grundldggande ldage: Den maximala stignings- och vridningsvinkeln &r cirka 80 grader.
*Avancerat lage: Den fjarrstyrda undervattensfarkosten kan utféra rérelser i 360° med full
rorelsefrihet (det avancerade laget baseras pa en forstapersonsvy).
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Vagledning vid laddning

@ Fjarrstyrd undervattensfarkost och fjarrkontroll

- Laddare (25.2V)

- Ett rott ljus pa laddarindikatorn betyder normal laddning, ett gront ljus betyder att
laddningen &ar avslutad.
- Néar laddningen ar klar, koppla bort laddaren omedelbart.

A Laddningstiden varierar beroende pa miljéfaktorer och faktiska resultat kan variera.

@ E-Reel

R&d indikator visar laddning, grén indikator visar fullladdat.

Specifikationer

Fjarrstyrd undervattensfarkost

Storlek 608x294x196mm
(exklusive
stralkastaren)

Vikt ~8KG

Maximalt djup 200m

Dragkraft (framat/stigning 5.7/4.0/3.6kg

uppat/vid svang)

Maximal
batterilivslangd >4h
Batteri 302.4Wh
Driftstemperatur -10°C~45°C
Givare
Gyroskop med tre
MU axlar acceleration
kompass
Djupgivare <#0,25m
Temperaturgivare  <*2 °C

Dimringsbar LED-belysning

Ljusstyrka 2 x 4000 Im
Fargtemperatur 5000 K~5500 K
CRI 85

Dimring Tre justerbara

Kamera
CMOS 123"
Blandare /2.8
Brannvidd 0.3m~o0
ISO-intervall 100-6400
Synfalt 150°
Maximal

12M

bildupplésning
Filtyper for bilder JPEG/DNG
UHD:3840*2160 (4K) 30fps
FHD:1920*1080 (1080p)

Normal video

30/60/120fps
Slow motion- 720p:8x (240fps)
video 1080p:4x (120fps)
Intervallvideo 4K/1080p
Maximal
videostrom 60M
Typ av video MP4
microSD- 128G
minneskort
Adapter
Adapter 8A /25.2V

Dykbar laddningstid 2.5H
Laddningstid for

fjarrkontrollen

Specifikationer Fjarrkontroll

STORLEK 296 x 189 x 279MM Storlek 160 x 155 x 125 mm

VIKT 3,5kg Vikt 0,685 kg
MAX LAGRINGSLANGD 200 meter Batterikapacitet 2500 mAh

BATTERIKAPACITET 4800 mAh =6 tim. (beroende pa

Batteriets livslangd

ANTAL CYKLER >300 ganger driftforutsattningar)
DRIFTTID 30 g&nger Tradldst WiFi
RULLNINGSHASTIGHET Tre véxlar HDMI 1080P

UPPTAGNINGSHASTIGHET ~ Snabb hastighet 220s, ~ TYPE-C

USB-kommunikation

(200 m) lag hastighet 9 min
DRIFTTEMPERATUR
LADDNINGSTID

-10°C-45°C

2tim(12V)/4 tim (25,2 V)

Underhall och forsiktighetsatgarder

@ Sikerhet vid navigering

KA
4N

Navigering pa
Oppet vatten

@ (é)

Relativt ren
vattenkvalitet, inget
tjockt sjogras

Inga stora méngder
radio- eller
radarsignaler

200M
N

Dyk inte djupare &n|
00 m

@ Batteriskydd

(I

S

s

Kér inte slut pa Ladda det nar Se till att batteriet ar Arbets-
batteriet effekten &r mindre laddat till 50-70 % temperatur
an25% nar det inte anvands -10°C~45°C
® Laddningsskydd

+ Anvand endast Chasings standardadapter.
+ En réd lampa innebér laddning.
+ En gron lampa innebar fulladdad.

94



O Framdrivning/propeller

Efter anvandning, maste du rengéra ytan pa motorns propellerblad (se till att
enheten &r helt avstangd for att undvika personskada). Skolj med rent vatten och
torka med en handduk efter rengdringen.

ROor inte framdrivningens Las inte upp framdrivningen i mer an 30
propellrar sekunder i luften, for att undvika 6verhettning

A\ 0bs! Vi rekommenderar att du sénker ner den fjarrstyrda undervattensfarkosten i
sGtvatten i minst en timme efter att du har anvant den i saltvatten, och kér motorn
i tio minuter. Torka av den fjérrstyrda undervattensfarkosten med en torr trasa,
efter rengdringen.

@ Kabeluttag/uttag for kringutrustning/fack for MicroSD-kort

 Kontrollera att tatningarna for uttaget for kringutrustning och Micro SD-kortets fack
sitter pa plats. Du kan dra at skyddet med hjélp av en platt nyckel eller ett mynt. Du
behover dessutom kontrollera att kabelkontakterna &r torra och rena.

« Salt och fukt kan leda till att uttaget rostar. Om det tranger in vattendroppar i
uttaget, maste du skélja ur uttaget med rent vatten, och suga upp vattnet i uttaget
med en pappershandduk eller bomullstuss.

» Rengor alltid uttaget for kringutrustning och kabelkontakten, och dra at
tatningslocket, efter anvandning.

®0-ring
+ Kontrollera o-ringen pa kabelns kontakt/batterihallaren/microSD-kortets fack fore
dykningen, och ersétt den om den saknas eller ar skadad.
+ Det ar rekommenderat att smorja o-ringen vid granssnittets tétning varje gang
batterikapan och microSD-kortet demonteras och monteras

@E-Reel

1.Du maste vénta fyra sekunder nér du slar pa strommen forsta gangen och vrider
hastighetsreglaget till langsam/snabb.

2.0m det uppstar trassel maste du omedelbart stanga av strommen och fortsatta
nar du har rattat till trasslet.

3. Stall om till langsam hastighet i forvag nar upplindningen &r nastan klar.

Efter upplindning maste du stélla in stopplaget och sténga av strommen.

4. Kontrollera om o-ringarna pa kabelkontakterna ar borta eller skadade. S&tt i nya
om de ar borta eller skadade.

5. Hall i E-Reel nar du vevar upp eller ned.

6. E-Reel uppfyller vattentathet i klass IP65. Lagg inte E-Reel i vatten och stank inte
vatska pa den. Garantin géller inte for vattenskada pa E-Reel.
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© Ovrigt
1. For att undvika skador, far LED-belysningen inte slas pa forran farkosten ar i
vattnet.
2. Kontrollera om propellrarna har fastnat i sjogras eller andra externa féremal,
rengor den fjarrstyrda undervattensfarkosten i sdtvatten, torka den och lagg tillbaka
den i ladan.
3. Fjarrkontrollen far inte tvattas med vatten, rengdr den med en handduk.
4. Dragringen i batteriets ande, far endast anvandas for att avldgsna batteriet. Den
far inte anvandas for att lyfta farkosten, da detta kan skada den.
5. For att undvika skador far inga tunga féremal placeras pa dronaren eller dess
tillbehdr.
6. Personer under 16 ar far endast anvanda dronaren under 6verinseende av vuxna.
7. Utsatt inte drénaren eller dess tillbehor for solljus, nér den inte anvénds. Forvara
den pa en sval plats eller i en sarskild lada.
8. Klorid och andra kemikalier kan frata pa Chasing M2 PRO. Anvand inte farkosten i
en pool om den har en hdg klorniva.
9. Las upp batterifackets spanne innan du tar bort batterifacket. Om du lyfter
batterifacket med verdriven kraft kan det skadas och garantin galler inte for en
sadan skada.

Support

Om du har nagra fragor eller tekniska problem, skicka ett e-postmeddelande till Chasings
kundtjanst eller kontakta oss pa den officiella webbplatsen.

Kundtjanst pa den officiella webbplatsen:
https://www.chasing.com/ >> Contact us (Kontakta oss) >> Online Customer
(Online-kund)Support >> Click here (Klicka har)

Kundtjanstens support01@chasing-innovation.com for Europa,

e-postadresser: support02@chasing-innovation.com for Asien och Oceanien
och support03@chasing-innovation.com for Sydamerika, Nordamerika och
Afrika.

CHASING

Denna guide kan uppdateras utan féregdende meddelande.
Besok Chasings officiella webbplats fér den senaste versionen: https://www.chasing.com
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n OTKa3 OT OTBEeTCTBEHHOCTHU

Bnarofapum Bac 3a NoKynKy NoABoAHoro fipoHa CHASING M2 PRO MAX.
Mepef NcNonb3oBaHMeM ApoHa BHUMaTeJlbHo MpoUYTUTe 3TOoT [OKYyMeHT.
Wcnonb3ya aToT NpoAlyKT, Bbl TeM CaMbIM NoATBepXXfaeTe, YTo
BHUMaTeJIbHO MpoYnUTaN faHHbIN 0TKa3 oT oTBeTCTBeHHOCTU U BCe
MHCTpyKLMK, a TaKXKe YTo Bbl MoHUMaeTe U ColflallaeTeCb CobM0gaTb
NpuBefileHHble 3eCb MoJl0XXeHUA U y CNoBUS.

Chasing He HeceT OTBETCTBEHHOCTY 3a yLLep6, TpaBMbl UK Jitobyto
HOPUANYECKYIO OTBETCTBEHHOCTb, MOHECEHHYHO MPSMO MM KOCBEHHO B
pesynbTtate ucnonb3osaHus CHASING M2 PRO MAX B cnefytoLLmX YCIOBUAX:

01.

02.
03.

04.
05.

06.

07.

08.

09.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

MoBpeXfAeHUs WAN TpaBMbl, MoJlyYeHHble MNpU yMoTpebleHUN afiKorofis,
HapKoTUKOB, HapKo3e, roJ/loBoKpyXeHWUU, yCTafloCTU, TollHoTe W to6bIx
ApYyTUx COCTOSIHUAX, PU3UYeCKUX UNN NCUXUYeCKUxX, KoTopble MolyT NoB/IMATb
Ha Balllh CMoCo6HOoCTH.

MoBpeXXfeHNA UNKU TpaBMbl, Bbi3BaHHble Cy6beKTUBHbIMU MpefiHaMepeHHbIMU
ofMepalUaMu.

Jo6oii NcUxonornye CKUN LWoK, Bbi3BaHHbI HeCYaCTHbIM CllyYaeM.
Hecob6ntofileHNe UHCTpy KLU pyKoBoAICTBa Mo CHopKe UM SKCMyaTalUu.
HeucnpaBHoCTH, Bbi3BaHHble MepeoCHallleHWeM UM 3aMeHoll aKCeCCyapoB U
feTaNlell  CTopoHHUx npousBoAuUTesNleil, NMUbo  HeCaHKUUOHUpoBaHHOM
MoauduKaumeil, pa36opKoil UM oTKpbITUeM KopfyCa He B CooTBeTCTBUM C
o®ULMaNbHbIMU UHCTPY KLUAMMU.

MoBpeXAeHWss WM TpaBMbl, BbI3BaHHble MWCMo/lb3oBaHWeM MpofAyKToB
CTopoHHUx MpoU3BoAUTeNlell UK MoAfelIbHbIx NMpoflyKToB Chasing.
MoBpeXAeHNUAs WM TpaBMbl, Bbl3BaHHble HeMpaBWibHoli paboToil WM
Cy6beKTUBHOM oLLIMGKOM.

MoBpeXAeHWS UN TpaBMbl, Bbl3BaHHble MexaHW4Ye CKUMU oTKa3aMU U3-3a 3po3uH,
CTapeHUs1.

MoBpeXfeHUA WM TpaBMbl, BbI3BaHHble pa6oToll yCTpoilicTBa ¢C
NMpefAynpeXAeHWeM o HU3KOM 3apfifie aKKyMynsiTopa.

MoBpeXfAeHUA WU TpaBMbl, Bbi3BaHHble WCMoJib3oBaHMeM JApoHa 3a
NpefleNlaMU MaKCUMaJlbHoii 6e3oMNaCHoii AaflbHOCTM U My 6UHbI.
MoBpeXAeHUs UNU TpaBMbl, Bbi3BaHHble Co3HaTellbHoW 3KCMyaTaliUeil
NpoflyKTa B HeHopMaJibHblx yCNnoBUsix (HaMpUMep, c6opKa He 3aBeplieHa, UK
OCHoBHble KoMMoHeHTbl UMelOT iBHble HeUCMpaBHOCTU, oYeBUIHble fedeKTbl
WU oTCYTCTBY IOLLMe aKCeCCyapbl).

MoBpeXAeHUs WA TpaBMbl, Bbl3BaHHble WCMo/ib3oBaHMeM [ApoHa B
3afpeTHoW 30He, HalpWUMep, BoeHHoW 30He WM YaCTHoW aKBaTopuu, Ge3s
ouuManbHoro pa3pelleHus.

MoBpeXAeHUsI UM TpaBMbl, Bbl3BaHHble UCMoJib3oBaHWeM B MNoxWUx BoJHblx
yCnoBusix (HanpuMep, Npyu CUWIbHOM BeTpe WM B MyTHol o651acTi).
MoBpeXAeHUs UNKU TpaBMbl, Bbi3BaHHble HeKOHTpoJiMpyeMbIMU BHelUHUMU
(aKTopaMu, BKJ/llOMasi CUNbHoe  CToJIKHoBeHWe, MpWIUBHYO  BoJlHy,
NpornaTbiBaHWe XUBOTHBIM.

MoBpeXXAeHWUS UNU TpaBMbl, Bbi3BaHHble HapylleHWeM MpaB, HalMpUMep, NO6bIMU
AaHHbIMU, PoTo- UM BUAeo-MaTepUalaMU, 3aMUCaHHbIMU C UCMoJiIb3oBaHUeM
CHASING M2 PRO.

Mpoune y6bITKU, He BxoAslle B o6beM oTBe TCTBeHHoCTU Chasing.
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ROV

CHASING M2 PRO MAX — npoOMbILLEHHbI MOABOAHbIV PO6OT, pa3paboTaHHbIi
A5 nonb3oBaTenel rocyfapCTBEHHbIX NpeanpusaTuii. MonHast BEKTOpHas cxema
8 - Mu gBuratensamu, 360 rpagycos no asmmyTy, MaKCMasibHas CKOPOCTb 3 y3/10B,
rny6uHa 200 METPOB 1 MaKCKMasbHbIV FOPU30OHTaNbHbI pagunyc 400 meTpos. B
oTnvyme oT M2 PRO, MCMonb3yeTcs TEXHOMOrMs BbICTPOro YHUYTOXKEHUS
KOMMOHEHTOB CoHapa, /loKaTopa, JlokaTopa, Npobbl BoAbl 1 Ap. MHTerpauyus B
NATb UHTepPENCOB aKceccyapoB, YNpOoLLEHNe NpoLiecca 3arpy3kn HeCKONbKMX
KOMMOHEHTOB, MO3BOJISIET AOCTUYb A0 NATU OAHOBPEMEHHO. Vcnonb3oBaHue
CKPbITOrO BTOPOrO MOKO/EHUs 3neKTpoMobunein «kawa» (C-MOTOR 2.0) ¢
yBEMYEHNEM MOLYHOCTU Ha 30% v JanbHelWwrM NoBbIWeHWEM NoTeHuuana
npoTvBOKa3a. MoxHo Bbl6paTh ¢ -SPSS (C-SPSS), ncnonb3yst KOHCTPYKLMIO
aKKyMYNSTOPHOrO OTCEKA, C YBENNYEHNEM BbIXOAHOI MOLLHOCTYM 0 1500W, ¢ Tem
4TO6bI 06ECneunTb HempepbiBHbIN Paboynii feHb Ha MOMHON MoLWHOCTU ROV.
BHewH 80 "ntom" cBeToamopH cBeT n06oB cTekn, 150 ° nyyw cBeT yron,
3 dekTrBH peweH FuYouWu pediekc, SCHOCT OCBET BCe NMOAPO6H.

1. Kamepa

2. MopapynuBatolee yCTPONCTBO/BUHT

3. CBeToANOAHbIE CBETUNBHUKMN

4. Cnot gns kapTbl micro-SD

5. OcHOBHas KabvHa

6. OTCeK akkymynsTopa

7. KpOHLWTENH npsixka

8. PyyKa perynnpoBKu NpoxeKTopa

9. NMogBecHoe KonbLo

10. THe3p0 Anst nepudepuniiHbix
ycTpoiicta(MopTsl Ethernet 1 m 2 gns

CEeTEeBOrO MOAKKYEHNS)

11. THe3p0 ans nepuepuiiHbix

ycTpoiicTs(MocnegoBaTenbHble NOPThI

ons UARTL, 21 3)

12. Pyyka NOBOPOTHOrO 3aMKa
aKKymynaTopa

13. AaTumk

14. BbITAXKHOE KOJbLIO aKKyMyaTopa
(mns 3BNEYEHNS aKKyMynSTOpa)

15. THe3/10 ANS WHypa / rHe3po ans
3apsaKu

16. KpenneHue akkymynsatopa

A\ ©UART1/2: 3V3TTL;+15V,30W
(3 Ethernet1/2: 10/100Mbps,+16V,40W

@ UART3: 3V3TTL;+18V~+25.2V,50W

I'Iyan ANCTAHLUOHHOIO ynpasJieHus

MyneT AUCTaHUMOHHOro ynpasnenus Chasing M2 PRO MAX viMeeT BCTPOEHHble CPeACcTBa CBsI3v
1 ynpaenenus. OH MOAK/MIOYAETCS HEMOCPeACTBEHHO K APOHY C MOMOLbIO Mpuaaraemoro
LWHYpa 1 MOAKIOYAETCs K BalleMy MO6UnbHOMY TenedoHy/naaHweTy no 6ecnpoBogHON ceTu
Wi-Fi. /1 Baw MO6UAbHBIN TenedoH / NNaHLWeT Takke MOXHO HanNpsAMY0 NOAKIOYUTD K NyNbTy
AMCTaHLMOHHOIO yNpaBieHus Yepes WHyp Type-C. 3To N0o3BONSET APOHY 0TOBPaxaTh BUAEO B
peanbHOM BpeMeHW Ha Bawem TenedoHe/nnaHwWeTe, 4TO MO3BONMSET MONb30BATENAM
yNpaBnsTb APOHOM B PeXWUMe peanbHoro BpemeHu. Bobixog HDMI nynbTa AUCTaHLUMOHHOMO
ynpaBneHna TaKXKe MOXHO MUCNOosb30BaTb [N1A BbiBOAA BUAEO B peasbHOM BpeMeHU Ha

60NbLION 3KPaH.
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3 =
1. BolktoyaTenb: BKIoYaeT/BbIKNKOYAET KOHTPOMNEP
2. lHAMKaTOp MOLLHOCTK:
3eneHblil (BbICOKast MOLLHOCTb), CUHUI
(cpefHsst MOLHOCTB), KPACHbIN (HU3Kas
MOLLHOCTb)
. KHorka nepekntoyeHust Wi-Fi: KopoTkoe
HaxaTtue ans nepexkntoydenns Wi-Fi 5 ru/2,4 My,
. MHpnKaTop curHana:
2.4G: NnpukaTop Wi-Fi 2,4 I'Tw, Bcerpa
BIUTIOYEH Npu paboTe.
5G: NHpukaTop Wi-Fi 5 [T, BCcerga BrtoyeH
npv pa6orte.
ROV (apoH): Yka3blBaeT COCTOsIHVE CBSI3M1
MeXy KOHTPO/IEPOM V1 APOHOM
(noncTosiHHas paboTa curHana
YKa3bIBaeT Ha yCrelHoe CoefjiHeHue;
MUraloLLMiA CYrHan yKasblBaeT Ha OTKITIOYEHNE).
. C6pOC OAHMM HaXxaTVeM KHOMKM: KOPOTKOe
HaxaTue ans so3sparta ROV B
rOPU30HTa/bHOE MOJIOXKEHVE. [JnTeNnbHoe
HaxaTue A5 NepeksoYeHNs pexuMa
ynpaBneHus.
. Pa3bnokuposka:
Pa36I0KVPOBaTL/BNOKMPOBATD, TEKyLLee
COCTOsIHVIE MOAPYNVBAIOLLErO YCTPOWCTBA.
CocTosiHue bygeT 0TobpaxaTbes B
NpuIoXeHun.
. CBETOAMOHbIV NPOXEKTOP:BK/IIOYeHNe/
BbIK/IHOYEHME cBETOAMOAHO NoacBeTKM (0% 50%
100%)

w

N

S

o

-

oL )8

8. MpepoxpaHuUTenbHast MpsKKa: MOXKET
MCNOMNb30BaTbCA CO CTPAXOBOYHbLIM LWHYPOM
19 NPeAOTBPALLEHVS NageHus nybTa
[AVICTaHLMOHHOTO YNpaB/ieHus.

9. [DKOVICTUKM yNpaBNeHUs: UCMIONb3YIOTCS ANst
ynpaeneHust gpoHom (ROV).

10. Po6oTH3MpoBaHHas pyka: Yaepxuvsaiite ans
B/TI0MEHVIS/BbIK/TIOYEH ISt MaHMUMYNSTopa C
3aXBaTOM; HXKMUTE [i/151 U3MEHEHWs YPOBHSI
SIPKOCTU MPOXEKTOpA.

11. Bupeo/PoTo: KopoTkoe HaxaTtvie ans
oTockéMKa;[lnnTenbHOe HaxaTe ans
CTapTa/KoHLa BUAeO3anueu .

12.MpaBoe Konecuko: Perynvposka yrna
noBOpOTa WM ynpasneHne pacKpbiTUem n

3aKpbITMEM MaHWMY/ISITOpa C 3aXBaTOM.

13. PerynupoBka cnesa: peryaMpoBKa yron HakoHa.

14. NopT Type-C: npsiMoe NoaKNtoHeHne K
MO6MAbHOMY TenedoHy / NNaHLeTy.

15. THe3p0 HDMI: BbiBOA M306paxeHust 1080P HD
B peasibHoM BpeMeHMU.

16. PasbeM 15 NOAKNOYEHNS MOAeMa / pasbem
N5 3apsAaKn

17. 3axxum Ans TenedoHa/nNnaHLeTa: MCrnonb3yeTcs
NS NpyKpenneHus TenedoHa/nnaHwweTa Ha
MOHTa)XHOM KPOHLLTElHe.

18. KHorka 3a)iMa: pa3BefuTe iBa KoHLa v
BCTaBbTe TenedoH/MNaHLLET, 3aTem
HXMUTE 3Ty KHOMKY, YTOObI
3auKcnpoBaTh.

A\ TapaHTVs He pacnpocTpaHseTcst Ha NOBPEXAEHNS!, BbI3BaHHbIE NOrPYKEHNEM B KUAKOCTb.
Bo n136exaHue NoBpex/aeHui He NOrpyxaiiTe NyabT AUCTaHLWOHHOTO YrpaBneHus B BOAY.
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OnucaHue MHAUKaATOpPOB

AKKYMynﬂTOp: WHAOUKaTop 3apfAfia akKyMyifiTopa fiBNSleTCA TpexLBeTHbIM. LiBeTa
CooTBeTCTBYIOT pa3/INYHbIM COCTOAHUAM.
KpacHblii MHaMKaToOp: UHAUKaTop MUraeT KpaCHbIM LiBeToM, Korfla ypoBeHb 3apsifia
6aTapeu cocTaBnsieT oT 0% Ao 10%.
KpacHblii: UHAMKaTop NoCToiHHO CBe TUTCA KpaCHbIM LiBeToM, Kolfla ypoBeHb 3apsifia
6aTapeu cocTaBnsieT oT 10% Ao 30%.
CUHMIA: UHAUKaTop NoCTosiIHHO CBe TUTCA CUHUM LiBeToM, Kolla ypoBeHb 3apsifia
6aTapeu cocTaBnsieT oT 30% Ao 70%.
3eneHbli: UHAUKaTop NoCTosIHHO CBe TUTCSA 3e/leHbIM LiBeToM, Kolja ypoBeHb 3apsafia
6aTapeu cocTaBnsieT oT 70% Ao 100%.
2,4G: aToT MHAMKaTop Wi-Fi MoCTosIHHO CBe TUTCA, KorfAia yCTpoMCTBo paboTaeT B
AMWana3oHe YacToT 2,4 L.
5G: aToT UHANUKaTop Wi-Fi NoCTosiIHHO CBe TUTCS, Korfa yCTpoWCTBo paboTaeT B
AWana3oHe YacToT 5w,
ROV: nopaBofHbIN afNapaT C AUCTaHLUMOHHbIM yMpaBlleHWeM: YKa3blBaeT CoCTosIHUe
CBAI3W MeXXAy KoHTpo/lepoM U ROV (HeNpepblBHbI CBeT yKa3blBaeT Ha yClellHoe
Coe[lUHeHWe; MUTalOLLUI CBeT yKa3blBaeT Ha oTKJIlOYeHMe).
KHonka XecTUKynsiLMoOHHOro Bo3Bpara:
CUHMIA CBeT BCelfa ropUT, Korfa ROV HaxoUTCA B HeropU3oHTallbHOM MoJloXeHUN.
KHonka pa36/10KMpoBKHU:
BnokupoBKa: HeT cBeTa; Pa36/oKupoBKa: CUHUIA CBeT FopUT.
CBeToAMOAHbIN KOHTPOnb KHonka:
CUHMIA cBeT: CUHUIA CBeT BCerfa ropuT; CNabblii cBeT: CUHUIA CBeT MUraeT; HeT CBeTa:
CHHWM CBeT He FopUT.

E-Reel

KOHCTpYKLWMs 3N1eKTPOHHOM KaTyLw kK E-Reel BkntoyaeT 14 cneumanbHbix
NOALWMMHUKOB M3 HEPXKaBEIOLLeli CTaNu, BbICOKOTOYHbIN PEMEHb, U3rOTOBAEHHbI
13 aIlOMUHMEBOTO CMaBa, LWHEeK C BO3BPATHO-NOCTYNaTeNbHbIM [iBUKEHNEM,

a TaKKe NpMMeEHseTcs cucTema NPoTUB 3anyTbiBaHUs. [JnvHa kabens fo 200
MeTpoB. EMKocTb 6aTapeu kaTylwkn E-Reel coctaBnsieT 4800 MAY, 4TO No3BoONsIET
npoun3ssectu 7o 30 LMKIOB HAMOTKM-PA3MOTKM Kabensi. K Tomy xe,

B C/ly4ae OTCYTCTBUS MUTaHWs, KaTylKa E-Reel MoeT paboTaTb B py4HOM pexume.

Bbik/toYaTeNb NuTaHms.

lHe3[0 nofkNtoueHns kabens / THe3ao 3apsaaKu.

Perynsatop ckopocTy: cTon/MefneHHo/6bICTpo.

VingukaTop nuTaHus: 3eneHbiin 100%-60%; CrHnit 59%-20%.
KpacHbiit 19%-0%. Bo Bpemsi paboTbl MOTOpPa MHAMKATOP MUraeT.
CnoT ANt PYyYKM HAMOTKMU.

Pyyka HamOTKM.

Pyyka Ans nepeHocKu KaTyLKN.

Kabenb 3 M: cnonb3yeTcs 415 NOAKMOYEHNS NyNbTa ANCTAHLUMOHHOMO
ynpasneHus K Katylike E-Reel.

9. yCTPOWCTBO AN BbINPsiMAeHUns kabens

10. Kabenb

11. Wekep kabens

W

© No o,

YcTaHOBKa U noaKnlo4YeHue
@ 3arpy3ka npunoxenusa CHASING GO1

Mpunoxenne CHASING GO1 App:

OTcKaHupy#iTe cnegytowwmii QR-kog unun noceTuTe
Beb-caiiT |I0S APP Store / Google Play / Chasing ans
ero 3arpysku. (4ns10S 9.0 unn Hosee / Android
Bepcumn 4.4 unv Hosee)

@ lMopaknoymnTe NOABOAHbIV APOH K NYNbTY AUCTAaHUUOHHOMO
yNpaBneHuUs U K yCTPOWCTBY A1 HAMOTKY Kabens E-Reel
CHASING.

1. MoakntounTe pazbembl 3-MeTPOBOIO COEAMHUTENBHOTO Kabens K yCTpoiicTay As
HamoTku kabens E-Reel CHASING v nynbTy ynpasneHus, a 3aTeM 3ataHuTe raiku 4.
2. YCTaHOBWTE MOABECHYIO NPSHKKY Kabesist B MOHTaXHO no3numnm .

3. MopcoeanHuTe Wrekep kabens K NoABOAHOMY ApoHy 3) 1 3aTsHUTE raiiku.
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Pa3smoTaliTe kabesb C NOMOLLbI0 YCTPOMUCTBA A1 HAMOTKM
Kabensa E-Reel CHASING

3aKpoliTe KpblLKy,
HayHuTe cMaTbiBaTh
Kabenb BPy4HYH.

HaxmunTe KHoNKy paaom
CYCTPOICTBOM N5t
BbINPsSiMAIeHNs Kabens,
4TO6bI OTKPbITb KPbILKY.

CmoTaliTe Kabesb C MOMOLLbIO YCTPONCTBA A1 HAMOTKU
Kabensa E-Reel CHASING

ycTpoicTBa Anist
BbINPAMAEHNs Kabens.

YcTaHoBUTe Kabenb
B YCTPOMCTBO ANt
BbINpAMEHNS Kabens.

3aKpoiiTe KpbILLKY YCTpoiicTBa

ON14 BbINpAMAeHNsa kabens.
BK/IIOYMTE NepeKstoyaTens,
MOBEPHUTE CKOPOCTb Ha ME[NIEHHYIO
/ BLICTPYIO 1 HaYHUTE HamaTbiBaThb

HaxmuTe KHoMnKy psigom
CyCTPONCTBOM NSt
BbINpAMNEHWs kabens,
4YTOObI OTKPbITH KPbILLKY.

© 3anyctutb (BKAOUNTB) ROV

a. BKJ/IIOYNTe KHOMKy MUTaHUA MyJibTa AUCTaHUUOHHOIO
ynpaBlieHus.

b. Yepe3 HeCKoJibKo CeKyHA Ha My/bTe AUCTaHLUMOHHOTO
yMpaBJie HUS 3aropUTCA UHAUKaTop, MHANKaTop 5G Unm
2,4G 6y le T MoCTosAHHO FropeThb.

CBeToAMoHble UHAUKaTopbl AipoHa Ha KopoTKoe BpeMst
6yfyT MUraTb B ColMpoBoXXAeHUMN By x 3ByKoB
caMonpoBepKHW.

A Mepep Morpy>eHWeM NpoBepbTe BCe pa3beMbl U apbl U
pa36nokupyiiTe ROV, Korfia BCe 6y/leT roToBo Moj Bofoid.

9 Mogknouunte nynabT AUCTaHUMOHHOIO ynpaByieHUA K BallemMy

TenedoHy/nnaHwweTy

MogKMoYMUTh  MyNbT  AWCTAHUMOHHOMO  yNpaBieHuss K MO6WUIbHOMY
TenedoHy/NnaHWeTy MOXHO ABYMsi CNoco6amu. PekoMeHayeTcs UCnonb30BaTh
cnocob 1: nogkntouveHne yepes Kabenb [aHHbIX NyabTa AUCTAHLWMOHHOIO
ynpaeneHus. Cnocobbl MOAKMOYEHUSs OMMCaHbI HUXKE.

Cnoco6 1: Mpsimoe nogktoyeHne ¢ noMolubio USB-kabens

BblbepuTe NoAxoAALLMIA Kabeslb AN Ny NibTa ﬁ
= o

AVCTaHLMOHHoTo yNpaB/leHNs B 3aBUCUMOCTU
oT TUMa Mo6uNibHoro yCTpolCTBa. B
KoMMMeKT NoCTaBKMN BXxoAAT WHyp C
pa3beMoM Lightning («<MoJIHUS»), LWHy p
micro-USB u WwHyp TYPE-C. MNoakniounte
KoHel} Ka6e il C CUMBoJIoM Mo6uJIbHoro
TeNleoHa K Mo6UNbHOMY yCTpoiCTBY.

A\ “PekoMeHayeTCA UCTONb30BaTh 3TOT CMOCO6 MNoAKNIOYe HUSE MOBUTbHOO TeNedoHa
/ NNaHwWeTa U Ny/bTa AUCTaHUMOHHO o yNpaBleHUs1. * EC/IN He ylaeTCS yCTaHOBUTb

Mo AKNoYe HUe, MoMpobyiiTe oTKOYUTL Wi-Fi U Mo6UNbHY O Ce Tb Ha BallleM TeJle(poHe.
ECNK NMo-NpeXXHeMy He yJlaeTCsl, 3To MoXeT 6bITb Npo6sieMa CoBMe CTUMOCTH
TenedoHa/ NnaHueTa. BbibepUTe crocob 2 NoakntodeHue Wi-Fi. * MopT nynbTa
AUCTaHUWOHHOTo yMpaB/ieHUs TUMa «c» U Mo AKNOYeHHble Kabe N NyibTa
AVCTaHLMOHHOTo yMpaB/leHUs He MoAfe pXKUBalOT 3apsAAKy.

Cnoco6 2: MopgkntoueHue no Wi-Fi

Ha TenedoHe/nnaHleTe NepeitfuTe B
HaCTpoWKu Wi-Fi. MofoXanuTe 5-10 ceKyHA,
U ceTb Chasing_xxxx MoABUTCA KaK oMUus. =
HaX>XMUTe, YTo6bl Mo JKNHOYNTLCS U BBe AUTe
Naposb Wi-Fi: 12345678

Settings Wi-Fi

Chasing_xxxxx o)

® NuTepdeiic npunoxenns Beegenne

OTKpoiiTe NpuUoXeHWe U 3afyCTUTe KaMepy, Bbl yBUAUTe MepefaBaeMyi0 KapTUHKy B
peafibHoM BpeMeHMU.

MpocTpaHCTB  YpoBeHb MpoueHT 3apaga

Hacrpoiikn KoMpac 0 SD-KkapTb! curHana e GaTapen
N ! " BrokupoBka
fb @ M Wi Q;’N 0AHOI KHOMKOI
rd 150 W8 WE A
9061156 wowo . & Banawc 6enoro
& /
CocTosHue ISO --------- , o MepeknioyaTens
BokoBas naHenb CocTosiH1e 6anaHca 6enoro —----------- g oTo/BupEO
MeHIo 14
© doTo/Bupeo
Mogenb cocToanus || d“yﬁ"ma
noABOAHOrO ApoHa | "
o il MapameTpbi
--Temneparypa Kamepbl
XecTt 3D HacTpoitkn

-- OTHOCMTeNbHbIN yron j

Ceer

A\ Bbl MoXeTe NpoCMoTpeTb Bosibllle BUAEO C MHCTPY KLMAMU Ha Beb-CaliTe
https://www.chasing.com/, Unu Bbl MoXeTe 06paTUTbCS B IMobalbHy 10 Cly X6y
NoAfepXXKU Mo N6bIM BoMpocCaM: support@chasing-innovation.com
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O MorpyxeHne ROV B Bogy

a. Bo3bMUTeCb 3a pyYKM C obenx CTopoH ROV 06e MU pyKaMM 1 0CTopoXKHO
Morpy3ute ROV B Bofly.

b. Pa36noKupyiiTe NofpynBalollee yCTpolCTBo (ABUraTenn), YTobbl Morpy3UTbCS.

c. AN nyyllero onbiTa peKoMeHAyeTcA y6e AUTbLCSA, YTo My 6UHa BoAbl Gonee 1 M.

Bugeo u choto ckauatb
Ckauatb Ha TenedoH / nnaHweT

1) [Ans NoAKMOYeHUs MyJibTa AUCTaHLMUOHHOTO
ynpaBneHus K TeNedoHy /NnaHweTy cM. LWar 4.

Connected

=

- Media
2) OTKpoiiTe NpunioXeHne CHASING GO1, - P
HaXXMUTe KHoMKy «Media» B NpaBoM HMXHeM

yray.

Device vedia

3) HaipauTe Bugeo / hoTo, KoTopoe xoTUTe
CKa4aTb. Ha)XMUTe KHoMKy 3arpy3Ku, 1
n3obparkeHue byeT CoxpaHeHo
HeMoCpeiICTBeHHo B poToaNbboM
TenetoHa/NnaHweTa (NanKa 3arpy3ku).

@ CkayvaTtb Ha KoMMbloTEP
(HoyTBYK 1nn KommnbroTEp ¢ Nogaepxkon Wi-Fi)

1) OTKpoiiTe Be6-6pay3ep U BBeguTe IP-afpec: 192.168.1.88

2) HaiipuTte BUAeo / hoTo, KoTopoe xoTUTe CKaYaTb. LLle NKHUTe 3HaYoK 3arpy3Ku

1 CoxpaHUTe, NoClle Yero U306paXkeHUs 06blUHO CoxpaHAKTCA B MafkKe

3arpy3ku.

[ns 6onbluero yfao6cTBa peKoMeHfyeTCsl UCMo/Ib3oBaTb 6pay3ep Firefox unu

Google Chrome. D Media x a -

4) YTo6bl obecreunTb GecCrnepeboiHy
3arpy3Ky BUAeo U hoTorpadmii,
peKoMeHJAyeTcs UCMo/Ib3oBaTb
Mozilla Firefox unGoogle Chrome.

3

s

X

& > C O Notsecure | 192.168.1.88 pe

y

—

Konusa kaptbl Micro SD

1) CHMMMUTe KpbilWKy MHe3fa AJA KapTbl
micro SD NpoTUB YaCoBoil CTpeJlKH,
3aTeM oTKpoiiTe BoJloHeMpoHULae My 0
pe3UHoBYyIO 3alfly LUKy, U aKKypaTHo
BCTaBbTe KapTy micro SD. OH NosiBUTCS
aBToMaTU4eCKM, 3aTeM U3BJleKUTe KapTy
micro SD.

2) CuuTaliTe KapTy micro SD B yCTpoiiCTBe

YTeHUsI KapT U CKoMUpyiiTe N3o6paXKeHUs C NoMolLLblO KOMMbIOTepa.

Mocne KonupoBaHUsA N306paXkeHNU aKKy paTHo BCTaBbTe KapTy micro SD o6paTHo

B rHe3/j0 ANl KapTbl micro SD, 0CTopo)XHo HaXXMUTe, YTo6bl y6e AUTbCA, YTo KapTa

micro SD U BofloHeNMpoHULlaeMasi pe3MHoBas 3alflyLlKa 3a(UKCUpoBaHbl, U

3aKpyTUTe KpbllLKy Mo YaCoBol CTpesiKe BHU3.

3

~

Pa3bepute un yctaHoBuTte
GaTapenHbIN OTCEeK

® Pas6opka:

1) MoBepHUTe pyuKm C 06eUnx CTopoH Prosensixka
Ha 90° K HeTNly6oKoMy ClloTy ANsl KapT;
MoBepHUTe NepeK/toYaTeNlb Ha NoN3yHe BleBo
U NoTSHUTe 6J1oK 3aMKa BBepx, yfie pXKUBas
XKenob ;

MoTAHUTe pyKoW 3a HUXKHUe CTopoHbI
NpUXUMHoOM NNaCTUHbI , NOTAHUTe BHU3 ANs
CXXaTUsi NpMKUMHo NNaCTUHBI , YTo6 NpsiXKa
oTCoeAUHWUNACb oT 3a/jHelo KpoHLITelHa.

Me ZiNleHHo NMoTAHUTe GaTapeliHbIl oTCeK,
4To6bl BbITalLUTb ero.

2

-

3

-
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® YcTaHoBKa:

1) lMoBepHUTe py4KM Mo obeUM CTopoHaM (ro3enisixa
Ha 90 ° flo rMy6oKoro rHe3fa ANs KapThbl;
MefineHHo yCTaHoBUTe aKKyMyNSITopHbIil oTCeK
BAo/b Xesoba NoA pro3ensdkeM. CUbHO HaXXMUTe,
NoKa He yClbllNTe 3ByK Lie/4YKa, U pyUYKU He
3aKpoloTCSAl Ha MeCTe.

MoTAHUTe pyKol 3a HUKHUe CTopoHbI MpMKUMHoOM
NNaCTUHbI, NoTAHUTe BHU3, YTo6bl CXKaTb
NpWKUMHy |0 M1aCTUHy , 3aCTelHUTe NpsXKKy Ha
3aiHeM KpoHLWTeliHe;

MNoTHo NpMKMUTe Ha XeJlobe 3aMblKaloLLeit
c6opku. Koraa Bbl CbIWNUTe LWieYoK, 3HaYUT,
NpsiXKa BCTasla Ha MeCTo NpaBWJibHo, U yCTaHoBKa
3aBeplleHa.

2

-
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@ CocTosiHMe XpaHeHUs: Haj, NyNbTOM
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MpoXxekTop

ynpaeneHus nogBogHOro ApoHa

@ Pabouee cocTosiHMe (06bIYHO NCMOSIb3YETCA): MPOXKEKTOPbI
pacnonoxeHbl HAK/IOHHO HaJ, BHELLHe CTOPOHON NOABECHOr0 KoMbLia

noABOAHOrO ApOHa.

MoBepHUTe pyYKy pely/iMpoBKU NpoXKeKTopa Ha 3—5 06opoToB MpoTUB YaCoBoW
CTpeJiKu, YTo6bl MoXXHo 6bljlo peryiMpoBaTb yrofl NoBopoTa MpoXeKTopa. Korga
NMo3nunoHUpyoLie BorHyTble U BbiMyKJible KaHaBKU MpoXXeKTopa HaxoAATCA B
3alleNNeHUN ApyT C fpyroM, 3aTSHUTe pyU4Ky pelyJiMpoBKU MpoXXeKTopa Mo YaCoBoM
CTpelKe, YTo6bl 3aMKCUpoBaTb ero yroJi NoBopoTa AN xpaHeHUS UK paBoTbl.

© Pabouee cocTosiHMe (peXXnM oXunpaaHus): c 06enx CTOpoH
noABOJHOrO ApOHa

3aKpenuTe MoHTaXHy!0 oMopy JleBoro/MpaBoro MpoXeKTopa (3aNaCHble YaCTH) Ha
TAroBoM WTaHre B HUXXHel YaCTU Mo 06e UM CTopoHaM MofiBofiHoro AipoHa C MoMollbio
BUHTOB M3 x 8. OTBUHTUTe BepxHIOK pyUKy pery/IMpoBKU NleBoro/NpaBoro NpoXeKTopa,
a 3aTeM yflanUTe NpoXXeKTop, MaJlyto MoCKy 0 Waiby M5 U MpyXXUHHy IO Waiiby.
MocnepoBaTeslbHo yCTaHOBUTe MaJly0 MoCKy O Walby M5, Npy)XXUHHy IO Waitby u
NpolXXeKTop Ha 3aMNaCHble YaCTU MoHTa)XHolii ofMopbl MpoXeKTopa, KoTopasi 6blla
yCTaHoBleHa B HUXXHel YaCTN ipoHa. 3aTAHUTe pyUKy pery/iupoBKU.

3awWmMTHDbIA 3KpaH NOAPY/IMBAIOLLErO
ycTpoucTBa

@ YcTaHoBKa 3alWMTHOrO aKpaHa
nogpynMealoLL,ero ycTpomcTea

CoBMeCTUTe NooYepeHo TpU 3allie/IKU 3allUTHoro
3KpaHa MoJipyJ/iMBaloOlliero yCTpoiCTBa C
oTBeTHbIMU [leTaNsIMU KpoHLUTeliHa KaHana
NoJpyUBalolllero yCTpoiCTBa. Cnerka HaflaBUTe
Ha 3allUTHbIW 3KpaH NoApy/iMBatolWero yCTpoiCTBa.
LLleNnYoK NMofTBe pAUT, YTo 3KpaH yCTaHoBMeH
HaAJleXalluM obpa3oM.

OCTopoHo MoAHUMUTe 3alUTHbIA 3KpaH
Mofipy/IBatOLLiero yCTpoiCTBa BBepx, UCMoSb3y Sl
TaKolW UHCTpyMeHT, KaK oTBepTKa, YTo6bl
MooYepefHo oTAe/IUTb 3allle/IKN Mo Kpalo 9KpaHa oT
KpoHLWUTeliHa KaHana. MoCne 3Toro Bbl CMoXeTe
CHSITb 3KpaH C MoApy/MBaloLliero yCTpoiCTBa.

A\ NpuMeuahme. YcTaHoBKa 3alLUTHoOro 9KpaHa Mo/py MBalolLero yCTpoicTBa
MoXeT MoBNUATb Ha CKopoCTb ABUXeHUsA MoBofiHoMo ipoHa.

HaBurauusa

M2 PRO MAX uUMeeT 8 Nofpy/iMBaloLLUx yCTpoMNCTB, KoTopble No3BoJISIKOT No3BoNAT
annapaTy MepeMelllaTbCsl Bo BCex HalpaBJieHUsix (BBepx, BHU3, BlleBo W BrpaBo,
Ha3a[, U Blepefl, Mo TaHraXy, KpeHy U NaHopaMUpoBaHuUI0). Mo yMonyaHuto
ucnob3yeTcs 6a30Bblii peXXUM yMpaBieHUs, NoAxoAALLUIA ANs HoBUYKoB. MosloXXeHue
HaBUraLium U AUCTaHUMOHHoe yNpaBlieHWe ClefyOlMe:

T
Nynst I Moy Nynet ! Mosy
I I
[AVMCTaHLMOHHOTO | ApoHa [ANCTaHUMOHHOTO | ApoHa
ynpasneHus ynpaBnewus |
Pbiyar cnesa Bnepepn/Hasap Pbivar cnesa MoBopoT BeBO/BMpaBo

o (

Pbivar cnpasa Pbivar cnpasa MaHopamupoBaHue

BNeBO U BMNpaso

Ponnep HaknoH: noBepHuTe Ponnep BpalueHue: 4To6bl MOBEPHYTH
cnesa KOJIECMKO, YTOBbI cnpasa APOH OTHOCUTENbHO
HacTpouTh NPOAONLHON OCK pyNnoHa

Yrofi KpeHa ipoHa

N N

* Bbl MoXXeTe MepekJlloYaTb peXXUMbl, HaXaB U y le p)XMBasi KHolKy «C6poCa oJHUM Ha)XXaTheM» Ha
My/bTe AUCTaHLUMOHHOTO yNpaBieHUs.

* Konecuko ¢ HakaTKol MoXeT UCMo/Ib30BaThbCA Al pelyIMpoBKN KpeHa U TaHraXa. Mocne
oTNyCKaHUA KofleCUKa C HaKaTKol MofiBo/iHblN ipoH Gy leT aBToMaTU4YeCKU CoxpaHATb
TeKyLLUA KypC.

* CTaHAapTHbI peXXUM: MaKCMMallbHblil yrofl TaHraXa U KpeHa CoCTaB/isieT oKoJlo 80 rpajlyCoB.

* PaCLUMpeHHbIN peXX1M: Mo/iBofHbIN ipoH UMeeT MoJlHy 0 CBoGo/ly ABUXXeHUSI C BO3MOXXHOCTbIO
NoBopoTa Ha 360° Bo BCex HaMpaBJieHUsix (paClUMpeHHbI! peXXUM oCHoBaH Ha BUfe oT NepBoro
nvya).
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PykoBopacTBO no 3apsgke

@ ROV u nNynbT AUCTAHLUOHHOIO YNpaBeHus

109

- 3apsgka (25,2 V)

- KpaCHbIVI CBET MHOUKaTopa 3apAfKn yKasblBaeT Ha HOpMalsibHYH 3apagky, a 3eseHblN

0O3Hay4aerT, YTo 3apAfKa 3aBepLueHa.

- nocre 3aBeplueHna 3apanku, I'IO)KaﬂyVICTa, OTK/IIO4YUTE 3apAaaKy BOBpeEMS.

@ E-Reel

KpacHbiii CBET 3aropaeTcsi BO BpeMs 3apsKu, 3eNE€HbIN CBET 0603HaYaeT NosiHyto

3apAaKy.

XapaKTepucTuku

ROV MynbT AUCTAHLNMOHHOIO

ynpaBneHuna

608x294x196mm
Pa3Mep (Be3 npoxekTopa) CMOS 1/2.3"
Macca ~8Kr Ivadparma /2.8
MaKcuManbHas ry6uHa 200m DokyCHoe pacCTosiHUe 0.3m~00
TsroBoe ycuiine (ABMXKeHUe [Mana3soH 1SO 100-6400
Brepea/apelit BBepx/Monepeyoe 5. 7/4.0/3.6kg
[LBWXeHWe) Mone o63opa 150°
Makc. BpeMs pa6oTbl oT MaKeuManbHoe
paspelll-

aKKyMynsTopa >4h _ 1™

eHMe n3o06paXxkeHUsA
AKKyMynsaTop 302.4Wh

Tunbi daitnos uso6paxenmit JPEG/DNG

Paboyasi TeMnepaTypa -10°C~45°C

UHD:38402160 (4K) 30fps

O6bluHoe BUfeO FHD:192071080 (1080p)
,D,aT‘-I UK 30/60/120fps
720p: 8x (240fps)
3aMef/leHHoe BUfileO
TpexocHbI rupockon 1080p: 4x (120fps)
IMU yekopenme MoKkaapoBoe BUAeo 4K/1080p
komnac MaKCuMarbHbIi MoTok Bufeo 60M
Jatuuk rny6uHb! <+0,25m Tun Bugeo MP4
JlaTunk Temneparypbl <$2°C MofAepiKKa KapTbl NaMATH 128G
micro SD
CeeToguopgHble namMnbl ¢
perynupyemMoin sipKoCTblo Apantep
ApKocTb 2 x 4000 1M ApanTep 8A /25.2V
LieeToBasi Temnepatypa 5000K~5500K Bpemsi 3apsaku ROV 2.5H
CRI 85 BpeMsi 3apAAKM Ny NbTa o

3aTeMHeHune Tpw perynupyembix

[ACTaHUMOHHOTO yMpaBieHNs!

E-Reel

Pa3mep 296x189x279 MM
Bec 3.5kr
MakcuMarnbHan finHa
- 200m
HaMoTKM Kabena
EMKoCTb 6aTapen 4800 MAY
Konnyectso umknos

>300
3apAAKM
Konmnyecteo umknos
Haomvomsapage  Ao30pas
PeXWUMbI CKopoCTn 3 peXuMa

CKopoCTb CMoTKM/ BbICTpas CKopoCTb - 3,6 MUH

pa3MoTKM Kabens MepfleHHasi CKopoCTb = 9 MUH

MynbT AUCTAHLUOHHOTO

ynpaBneHus

Pa3Mep 1607155%125 MM
Macca 0,685 kr
EMKoCTb 2500 MA-y
aKKyMynsiTopa

BpeMs aBToHOMHoW 2 64 (B 3aBUCUMOCTU

paboTbl oT pabouux yCrioBUi)
oT aKKyMynTopa

BecnpoBopfHol Wi-Fi

HDMI 1080P

ThnN-c CesA3b no USB

[JonycTuMas TeMne-
- -10°C—+45°C
paTypa 3KCM/lyaTaLun

BpeMsi 3apsaaku (1.5A)2H (12V) /4H (25.2V)

O6cnyxuBaHue n Mepbl

npenocTopoXHOCTHU

@ BezonacHocTb HaBMraLmm

K A (tpn)
OTHocuTeflbHO HeT cCUbHbBIX
HaBurauus B uncTan Bofda, 6e3 pagvo- Mam He norpy»aTb Ha
OTKpbIToM Mope NNOTHbIX pa/ioNoKaLMoHHbI rny6uHy 6onee 200 M.
BoflopocCrieit X CUrHanoB
@ 3awuTa akkymynsTopa
D [[j —
Korpa He s
i 3
He ponyckaite 3apaanTe ero Npy ucnonb3yeTcs, abouyast
NoAAepXuBaiiTe TeMnepaTypa -10 ~

MoJHoii pa3pAfAKN
aKKyMynsiTopa

ypoBHe 3apfifia
MeHee 25%.

3apaf akKyMyNifiTopa 45°C (-18 ~ 113 °F)

Ha ypoBHe 50% - 70%

© 3awwmTa ot 3apaKu

- Ucnonb3yiTe TosibKo CTaHAapTHbIN afjanTep Chasing.

- KpaCHbIll CBeT o3HaYaeT 3apAfKy.

- 3efleHblil CBeT 03HaYaeT MoJIHy 0 3apAAKy.
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@ Noppynueatolee ycTPONCTBO/BUHT

Mocne ucnonb3oBaHMA HeO6XOANMO OUUCTUTL KPerIeHUs Ha MOBEPXHOCTU poTopa
nBuratens (4To6bl U3Gexartb TpaBM, ybeauTech, YTO YCTPOUCTBO NOSIHOCTLIO
BbIKJIOYEHO). [oce 0UNCTKMU NPOMOIATE YCTPOICTBO YMCTOI NPECHO BOJON U
NPOTPUTE €ro NoNOTEHLEM.

He kacanTecb BUHTOB He pas6nokupyiTe nogpynvsatoLiee
noApynvBatoLLEero ycTpoicTaa. ycTpoincTeo 6osnee 30 cekyH[, B BO3yXe,
yTo6bl M36EXaTh Neperpesa.

A\ Mpumveuanne. Mbl HacTosTeNbHO PeKOMEHYEM MOrpyXaTb NOABOAHbIM APOHY B
NpecHyto Bofly Ha Bpemsi He MeHee 1 yaca Mocsie ero UCMosib30BaHUsi B MOPCKO
BOJie 1 3anyckaTb ABuratenb Ha 10 MuH. Mocne 3To nNpouefypbl NPoTpUTe
YCTPOWCTBO TKaHbIO AJI1 OYUCTKM.

© Miespo kabens/rHe3no Ansa nepuchepuitHbix

ycTpovicTB/rHe3go kapTbl Micro SD

* [lepen ncnonb3oBaHMeM YCTPOWUCTBA NPOBEPbLTE, YyCTAHOBNEHbI NI
YNNOTHUTENbHbIE KPbILWKW rHe3aa Ans nepudepuitHbIX yCTPOWCTB U rHe3aa
kapTbl Micro SD. 3aTsiHYTb KPbILUKY MOXHO C MOMOLLbIO MIOCKOr0 raeyHoro
K/oYa UM noaxoAsALLen MoHeTbl. Kpome Toro, He06X0AMMO NPOBEPUTD,
ABNIAOTCSA JI THe3a Kabenen CyXuMm 1 YNCTbIMMU.

* Conb v Bnara MoryT NpuBecTu K Koppo3uu rHe3p. Ecnv B rHe3no nonana
coneHas Boja, obs3aTeslbHO NPOMOITE rHe3/0 NPecHoN BOAOW, a 3aTeM
yaanute Boay U3 rieaga 6yMaxHbIM MOSOTEHLEM UK BaTHBIMU LIAPUKaMU.

* [locne ucnosnb3oBaHWsi yCTPOMUCTBA BCerga ounLaiTe rHesga ans
nepudepuitHbIX yCTPOWCTB 1 Kabensa 1 3aTarveanTe repmMeTUsmpytoL e
KPbILIKK.

@® YnnotHuTenbHoe KonbLo

Mepep norpyxeHnem npoeepbTe yNNOTHUTENIbHOE KOJbLIO Ha COeAnHUTENe
WHYypa / rHe3e akKymynsiTopa / rHe3fe A KapTbl NamMsaT microSD
NPOrHYNOCh, 3aMEHNUTE ero, €CJZIM OHO OTCYTCTBYET UM MOBPEXAEHO.

Kaxpplii pas, Korja u3BnekatTCsl M yCTaHaBMBAOTCA akKyMYNATOPHbIA oTcek
v kapTa micro SD, pekoMeHayeTCA CMasbiBaTb YIIOTHUTENbHOE KOMbLO Ha
YNNOTHEHUN COefIUHEHNA B KayecTBe 06CNYXNBaHUA.

@ E-Reel

1. MopoxanTe 4 ceKyHLbl, Nepef, BKIOYEHUEM NUTaHUSA B NepPBbIi pas 1
BpaLleHUeM pyyKku CKOPOCTH B MeAJSIEHHOM UK BbICTPOM pexume.

2. B cnyyae 3acTpeBaHusi Kabesnsi, OTKOUMTE NUTaHWe HEMeAJIeHHO U pacrnpaBbTe
kabenb B yCTPOWCTBE A8 BbINpAMIEHUs Kabens.

3. Korga HaMoTKa noyTu 3aBepLueHa, NoXaynicTa, NepekounTech 3apaHee Ha
Manyto ckopocTb. [0 OKOHYaHUM HAMOTKM, NOXanyncTa, CBOeBpeMeHHO
OTKJ/IOYMTE NoJauvy NUTaHUs.

4. MpoBepbTe, He BbINanu UM He NOBPEXAEHb! W YNNIOTHATESNbHbIE KONbLa Ha
KOHHeKTOopax kabens. ECniv OHW OTCYTCTBYHOT UM MOBPEXAEHbI, MOXanyncTa,
3aMeHuTe UX BOBpPeMS.

5. MoxanyicTa, NnpuaepxvBanTe kaTylwky E-Reel B npolecce HaMOTKW/pa3mMoTKu
kabens.

6. E-Reel nopaepxuBaeT knacc 3awuTbl IP65. He nomelainTe KaTyLwky E-Reel B
BOAy ¥ n3beraiiTe nonagaHus Ha Hero 6pbI3r BoAbl. MOBpeXAeHNUs KaTyLLKK
E-Reel, nonyyeHHble B pesynbTaTte nonagaHvsi Ha/B yCTPOUCTBO BOAbI He
ABNSAOTCA rapaHTUNAHbBIM Clly4yaeMm.

© Ipyroe

1. He BkntovaiiTe cBeTOANOAbI Nepes, TeM, Kak BOUTH B BOJY, UTOObI n3bexaTb
NoBpeXAeHN.

2. TpoBepbTe, He 3abUTbI M ABUraTeNn / BUHTbI BOJOPOCSIMU UM MOCTOPOHHUMMU
npegmeTamu, npomointe ROV npecHoit BOAO#A, 3aTeM NpOCYLIMTE U NONOXMUTe
06paTHO B ynakoBOYHYH KOPOOGKY.

3. TynbT AMCTAHLMOHHOIO YrpaB/ieHUsl HeNb3si MbITb BOAOIA, MPOTPUTE ero
nosioTeHLeM.

4. BbITSXHOE KOJbLIO Ha KOHLLe aKKYMY/ATOPa MOXHO MCMOJb30BaThb TOLKO AN1A
M3BNeYeHns akKyMynsaTopa, Ho He At noabema ROV, B NpoTUBHOM ciyyae 3T0
MoxeT nospeanTb ROV.

5. He knapuTte Taxenble NpefMeTbl Ha POH WK akceccyapbl, 4ToObl nsbexaTb
BO3MOXHbIX MOBPEXAeHNNA.

6. Jlvya mnage 16 neT fOSKHbI UCMOL30BATh 3TOT APOH TOJLKO NOA NPUCMOTPOM
B3pOC/IbIX.

7. Korpa ApoH He ucnonb3yeTcs, He NofBepranTe APOH U akceccyapbl BO3AENCTBUIO
COJIHeYHbIX nyyeil. XpaHWUTe B NPOXJIafiHOM MecTe WK B CreLyuanbHOM fALLMKe.

8. Xnopup unu gpyrue XuMuyeckue BelecTsa MoryT pa3pywmutb Chasing M2 PRO. He
ucnonb3yiiTe, ecnu B 6acceitiHe BbICOKUI YPOBEHb XJlopa.

9. Mepep nsBneyeHnem 6aTapeitHoro otceka Heo6xoanMMo pa3bnoknMpoBaTh 3amMOK
6aTapeiiHOro oTceka, B MPOTUBHOM Cllyyae He MOXeT BbITb rapaHTUpPOBaH
MCKYCCTBEHHbI yLliep6, BbI3BaHHbIA HACUIIbCTBEHHbLIM U3BJIEYEHNEM.

Moppepxka

Ecnu y Bac ecTb kakne-nbo BONPOCHI UK TexHUYeckre npobnembl, noxanyiicta, oTnpasbTe
3N1EeKTPOHHOE NUCbMO, HTODbI CBA3ATLCS C HaMK NOC/E NPOAAKM MU CBSXKMUTECH C HaMU Yepe3
cnyx6y NOAAEPKN obuLmanbHOro caiiTa.

Mopaepxka opruManbHOro caiiTa nocne Npofaxm:

https://www.chasing.com/ >> Ceshkutech ¢ HaMu>>OHnaiiH-Cnyx6a NOAAEPIKKN KNTMEHTOB>>
HaxmuTte 3gecb

AApeC 3NeKTPOHHO NOYTbI NOCAE MPOAANM:

support0l@chasing-innovation.com-Egpona

support02@chasing-innovation.com-- Asus 1 OkeaHus
support03@chasing-innovation.com--CesepHas 1 tOxHas AMepurika n Adprika

CHASING

[JlaHHoe pyKoBoCTBo MoXeT 6bITb 06HoBNeHo 6e3 NpefBapUTesibHoro yBeAoMJleHUSI.
Bbl MoXeTe NpoBepUTb MoClie {HIOKO BepCUIO Ha o(bVILWIaanoM CaliTe MorpyXaeMoro
annapaT:https://www.chasing.com
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